MAKINE OGRENMESI ILE TAM OTONOM MOBIL
TRAFIK RADAR SISTEMI - TOTAR

Ismail DURCAN

Elektrik — Elektronik
Miuiihendisligi

Ozet

Radar hiz denetleme sistemlerinde kamera ve lidar
sensorleri yardimiyla plaka ve hiz verisi elde edildikten
sonra bir memur tarafindan el ile makbuz kesilerek cezai
islem uygulanmaktadir. Insan yukini azaltmak ve
hatalarin onune gecmek icin bu sistemin kullaniimasi
amaclanmaktadir.

Gercek zamanl olarak plakalarr lokalize etmek icin
kullanilan makine ogrenmesi (YOLOv4) algoritmasi lle
egitiimis sistemin calismasi sirasinda kaydettigi tum veriler
anlik olarak iInternete ve veri tabanina aktarilacaktir.
Ayrica bu sistemde mini Dbilgisayar kullanilarak alan
kullanimi da en aza Indirilecek sekilde tasarlanmistir.
TOTAR lle radar hiz denetleme sistemlerini tam otonom
hale getirerek ve denetimleri sikilastirilarak caydirma
politikasi ile suruculerin surus esnasinda yaptiklari hizdan
dolaylr alabilecekleri zarar en aza Indirgenmesi
planlanmaktadir.

Projede Yapilanlar

Basta tum sistemin kurulu olup calisacagi Linux dagitimi
olan Ubuntu ‘nun kurulumu ardindan gerekli grafik karti
suruculeri ve kutuphaneleri kurularak gorev bilgisayar!
hazir hale getirildi.

Plakanin tespitinde kullanilacak makine ogrenmesi
(YOLOvV4), bir bilgisayarin dogrudan yonergeler olmadan
ogrenmesine yardimci olmak icin matematiksel modeller
kullanma islemidir. ' YOLOv4 modelinin egitimi icin 0zgun
veri seti olusturuldu. Gunun farkli zaman dilimlerinde farkli
ISIk durumlarinda cekilen araba gorsellerinden olusan ve
ayrica Internet uzerinden de cekilen araba gorselleriyle,
yvaklasik 2 bin verinin bir araya geldigi veri setinden
makine ogrenmesi yapildi.

L1 Make Serse

Makine ogrenmesi Ile egitilen sistemin sonu¢ dosyalar
kullanilarak olusturulan yazilim ile tekil gorseller Uzerinde
nesne tespiti yapildi. Gorsel uzerinde calistirilan algoritma
yuksek dogruluk payi ile verimli bir sekilde calisti. Gercek
zamanli olarak hareket halindeki araclar uzerinde plakalar
tespit edildi.
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Seydanur TURAN
Danisman: Ogr. Gor. Dr. Osman Safa CIFCI

Proje Kodu
EEM - 01

Sonuc¢ ve Degerlendirme

Ozgun olarak olusturulan veri seti ve yazilimla beraber
sorunsuz bir sekilde ara¢ plakalarinin tespiti
gerceklesmektedir. Bu asamada daha iyi plaka tespiti ve
olusabilecek veri kayiplarinin onune gecebilmek adina
verl setinde guncellemelere gidilecektir.

3 ayri bolumden olusan TOTAR projesinde ilk olarak
arac plaka tespiti tamamlanmis olup, plaka uzerindeki
her araca o0zel olan plaka metin bilgisini alma icin 2. ve
3. bolumler devreye alinacaktir.

2. bolumde Optik Karakter Tanima (OCR) yontemi ile
metin bilgisi tespit edilecektir.
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3. bolumde ise Evrisimsel Sinir Aglarint (CNN -
Convolutional Neural Network) kullanarak yine
olusturulan alfabe veri seti ile model egitimi
gerceklestirilerek ikl ayri yolla ara¢ plakasi uzerindeki
metin bilgisine erismeye saglanacaktir. Son kisimda
OCR ve CNN den tespit edilen metin bilgisinin
karsilastirmasinda dogru olana karar verildiginde isleme
alinacak plaka tespit edilmis olacaktir.

Referanslar ve Bilgilendirmeler

[1] “Faster YOLOv4 Performance with CUDA enabled
OpenCV | by Akash James | Towards Data Science.”
https://towardsdatascience.com/yolov4-with-cuda-powered-
opencv-dnn-2fef48ea3984 (accessed Dec. 03, 2021).

[2] “Linux Isletim Sistemi Mimarisi - Ali Kemal SARUHAN.”
https://alikemalsaruhan.com/blog/2021/01/09/linux-isletim-
sistemi-mimarisi/ (accessed Nov. 22, 2021).

Ozgin olarak hazirlamis oldugumuz tasarimin yapim
asamasinda destegini esirgemeyip yol gosteren Ogr. Gor.
Dr. Osman Safa CIFCI hocamiza ve diger degerli
hocalarimiza tesekkurlerimizi sunariz.
@ TObitak 2209 - A Universite Ogrencileri
Destekleme Programi kapsaminda Makine
Ogrenmesi lle Tam Otonom Mobil Trafik Radar

TUBITAK Sistemi (TOTAR) desteklenmektedir.




AKUSTIK PARK SENSORU

Mehmet ISIK

Elektrik-Elektronik
Miihendisligi

Ozet

Gunumuzde arac¢ kullanirken yasadigimiz en buyuk
sikintilarin basinda araci; guvenli, hizli ve kazasiz park
etmek geliyor. Arag park sensorleri bu noktada
hayatimizi kolaylastiran teknolojilerin basinda yer aliyor.
Arac park sensoru projemizde insanlarin araclarini daha
kolay ve guvenli park edebilmesi amaclanmistir.
Arduinoya bagli sensorde bulunan sesli ve gorsel uyari
sistemi ara¢ parkinda kolaylik saglar. Arduino sistemi,
ultrasonik mesafe sensoru ve gerekli arduino yazilimlari
adimlari ile projenin bu ihtiyaci karsilamasini amacladik.
Ayni zamanda projemiz yeni segment ve modeldekl
cogu arag icin standart haline gelen park sensorleri, eski
model ve segmentteki araclar icin de maliyet ve montaj
konusunda kolaylikla araclara entegre edilebilir
durumdadir.

Projede Yapilanlar

Arac park sensoru projesini;l adet uzaktan kumanda
kontrolliU maket araba ve kumanda ,1 adet Arduino Nano
entegresi , 1 adet HD 44780 uyumlu 2x16 LCD ekran, 2
adet HC-SRO04 (ultrasonik mesafe sensoru), 1 adet
buzzer (ses sinyalli saglayicisi), 1 adet BC547 transistor,
1 adet 1K direng, 1 adet 9V pil ve pil baslgi, muhtelif
kablolar ile gerceklestirdik. Bilgisayarimizda yazmis
oldugumuz kodlari Arduino entegresine yukledikten sonra
projeyl Dbilgisayara gerek olmadan pil veya adaptor
yardimi ile gercgeklestirebiliriz. Arduino, buzzer, ultrasonik
mesafe sensoru, pil ve lcd ekran baglantilarini
gerceklestirdik. Arduino kodlarindan mesafe degerlerini
degistirip istedigimiz mesafe araliklarinda bize uyar
verilmesini sagladik. Projeyi LCD ekransiz yapmak
Istersek Arduino vyazilimindaki LCD ekrana ait tum
komutlari silmek yeterli olacaktir. Park sensoru projemizin
, Calisma gerilimi 5V (DC), calisma akimi 15mA, calisma
frekansi 40KHz, maksimum olcum mesafesi 1m,
minimum olgum mesafesi 2cm, olcum acgisi 15 derecedir.
Arduino nano entegresini uzaktan kumanda kontrollu
arac icerisine monte ederek guzel bir gorunum saglamay!
amacladik ve mesafe bilgisi veren 2x16 LCD ekrani,
rahat gorunebilecek sekilde aracin tavan bolgesine
monte ettik.

Danisman: Ogr. Gor. Dr. Osman Safa CIFCI

Proje Kodu
EEM-02

Malzeme Turi

Arduino NARNO iaT

HC-SRO4 sensor o T

2x16 HD 44780 uyumlu LCD ekran 40 T
BC24T transistor 050T

1K direng 010 T
9V pil ve pil bashd 30T
Uzaktan kumanda kontrolli araba 400 TL
ve kumanda

Muhtelif kablolar 15TL
Toplam 580.60 TL

Sonug¢ ve Degerlendirme

Yapilan testler ve olgumler sonucu projenin basarili
bir sekilde calistigi gorulmustur. LCD ekrandaki
sensorler ve mesafe degerlerinin  dogrulugunun
kontrolu icin metre ile olcum yapilmistir ve dogrulugu
kaydedilmistir. Bu da bize projenin araclarda
kullanilabilirligi ve monte edilebilirligini gostermistir.
Bu sayede kaza yapma riskini en aza indirip maliyet
yonunden kazang¢ saglamis oluyoruz.

Referanslar ve Bilgilendirmeler

Projemize ek olarak kablosuz alici ve kablosuz verici
moduller eklenerek projenin kablosuz olarak
gerceklestiriimesi saglanabilir. Boylelikle projenin
araca montaji sirasinda fazla kablo kullanimindan
kacinmis oluruz. Projemizde kullanilan malzemelere
ek olarak dc motor gibi ek malzemeler ile engelleri
sensor yardimiyla asan robot tarzi , ana malzemesi
ultrasonik mesafe sensoru olan uygulamalar
yaplilabilir.




AKIM KONTROLLU AYARLI GUC KAYNAGI

Tolga AYAN
Furkan YILMAZ

ELEKTRIK-ELEKTRONIK
Muihendisligi

Ozet

Projemiz de akim korumali 12V ve 5V sabit ¢ikis 0-30V
ayarlanabilir cikisl bir guc kaynagi yapmayi hedefledik.
Devrede bulunan 2 adet buck converter entegresinin ilki
giris gerilimini  ayarlanabilir  bir c¢ikis gerilimine
donlstirdu. Ikincisi ise giris gerilimini sabit 12Volta
donusturdu. 5Volt'luk lineer bir voltaj regulatoru de
12Volt'tan kendini besler ve cikis gerilimini 5Volt'a
ayarlar. Devredeki akim korumasi op-amp evirmeyen
(terslemeyen)  vyukseltec olarak  kullaniimasiyla
olusturulmustur.  Ayarlanabilir gerilim LM2576ad]
entegresinin  feedback bacagina potansiyometre
baglanmasiyla olusturulmustur. Bu sekil de devremizde
ki igslemleri Dbitirerek projemizi hazir hale getirmis
bulunmaktayiz.

Projede Yapilanlar

Danisman: Ogr. Gor. Dr. Osman Safa CIFCI

Proje Kodu
EEM-03

Sonug¢ ve Degerlendirme

Projemizle daha once calisma firsati
bulamadigimiz buck converter entegrelerini daha
yvakindan tanima firsatt bulduk. Yasadigimiz
zorluklar 1le devredeki elemanlarin calisma
prensiplerini kavramaya ve akimi sabit tutmak icin
ne vyapablliriz diye dusunduk. Sonug¢ olarak
Istenilen degerlere uygun stabil calisan bir guc
kaynagi elde etmis olduk.

Gelecekte atilacak adimlar ise;

Entegrelerin Uzerine sogutucu takilarak c¢ekilen
akim degeri daha yukarilara cekilebilir.

Baska bir cevirici topolojisi kullanilarak devre
sistemden c¢ikarilip tum sistem tek devreye
indirilebillir.

Islemci eklenip bilgisayara baglanip verileri okuyup
depolama imkani olabilir.

Projemizde adim adim giderek Lineer voltaj regulatoru olan AMS1117 5
voltluk cikis alabilmek icin sectik. Giriste bulunan kopru diyot devre
24\olt'luk trafoyla da calisabilsin diye kullanarak guc¢ kaynagimiza
ekstra bir fark katmak istedik. Op-amp ise sabit akim korumasi
koyabilmek icin kullandik. Buck converter entegreleri piyasada bolca
kullanilan ve guvenilir entegreler oldugu icin yuzden secildi.

Zorluk yasadigimiz kisimlar ise proje de her malzemeyi dogru ve
degerlerine gore etkin bir bicimde kullanma hedefiyle ¢iktigimiz yolda
Htc (Cin firmasi) aldigimiz ayarlanabilir cikisi veren LM2576 entegresi
datasheet de belirtien 3 amper akim degerine ulasamamasi ve
degistirmek zorunda kalisimizdi. Sabit akim devresinde bir tasarim
hatasi yaptik bu yuzden ilk basta sabit akimi alamadik. Devrenin
uzerinde deqisiklikler yaparak sorunu ¢ozduk yaptigimiz hata ise Op-
ampin (+) ucuna baglanmasi gereken direncleri (—) ucuna , (-) ucuna
baglanmasi gereken direncleri de (+) ucuna baglamamiz. Bunlari
duzeltince sabit akimi aldik. Potansiyometreden entegrenin feedback
bacagina giden yola bir diyot atilmasi gerekti gunku potansiyometre en
sona alindiginda sabit akim alinamadi ve bu sekilde sorunu ¢ozduk.
Akimi sabit tutmak icin devreye disaridan direng atmak zorunda kaldik.
Sonucta, projemizi basarili bir sekilde bitirmis olduk.

s S i W1 ) https://wwwti.com/lit/an/siva4 7 7b/slvad 7 7b. pdf2ts=

1641369050187&ref url=https%253A%252F%252Fw

ww.google.com%252F

- 2)https://www.smbaker.com/Im2576-constant-voltage-
2025565 constant-current-switching-power-supply

25TL

Referanslar ve Bilgilendirmeler

LM2576-ADJ

LM2576-12V

Potansiyometre

MPN B340A diyot 15TL

Projemizi  yaparken vyardimlarini  esirgemeyen
danismanimiz Ogr. Goér. Dr. Osman Safa Cifci
o hocamiza tesekkir ederiz.

Kapasitor 220uF 50 volt

Kapasitor 100 uF 100 volt
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Kapasitor 1uF 1206 paket

Kapasitor 100 nF 1206 paket 2*0.5 KRS

AMS1117 5 volt lineer regulator 7TL
Op-amp LMV321

3.3 ohm 1206 paket 4*10 KRS
10k 1206 paket 2*10 KRS

15k 1206 paket 2*10 KRS
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ELEKTROMEKANIK KUMANDA PANOSU

Rimeysa AYDOGAN
Samet OZTURK
Cansel Ceren ARSLAN

Danisman: Ogr. Gor. Dr. Osman Safa CIFCI

Elektrik-Elektronik
Miihendisligi

Ozet

Sanayide  kullanilan makinelerin kumandalarini
saglamak icin kullanilan panolara kumanda panolari
denir. Tum unitelerin emniyetli ve sorunsuz bir sekilde
calismasini saglayan panolardir. Kumanda panosu
sayesinde elektromekanik  kumanda  elemanlari
(kontaktor, zaman rolesi, faz koruma rolesi...)
kullanilarak motorlarda direkt yol verme, dinamik
frenleme, dusuk gerilimle yol verme yapilabilmektedir.

Projede Yapilanlar

Ik dnce kullanilacak malzeme listesi olusturuldu. Deney
setinin semas! Autocad uygulamasinda cizildi ve
malzemelerin montaj edilecegi mika kestirildi. Mikanin
uzerine malzemeleri montajlamak icin delme islemi
vapildi. Mika hazir hale gelince montaj islemine gecildi.
Ilk 6nce devre elemanlarinin yerlestiriimesi yapildi.
Ardindan kablolar ile baglanti asamasina gecildi.
Kablolarimiz c¢ok damarli oldugu icin born vidalara
bagladigimiz uclara pabug, diger devre elemanlarina
bagladigimiz uclara yuzuk takilarak kablolama yapildi.
Mika ustunde, monta] ve kablolama bitince kullanim
kolayligl acisindan onceden hazirlanmis, mikayi tutacak
cerceveye montajini yaptik. En son asama olarak
gerekli testleri gerceklestirdik ve deney setini
tamamlamis olduk.

Proje Kodu
EEM-04

Sonug¢ ve Degerlendirme

Kumanda panolari, kurulacak sistemlerde unitelerin
kumandalarini  saglamak  amaciyla  kullanilir.
Motorlari olusabilecek arizalara (asiri akim ve faz
kesilmeleri) karsi korunmasini saglayan kumanda
panolari, sistemin akisini gostererek kontrol altina
alinmasini saglar. Ayrica elektromekanik kumanda
panosu PLC ve Scada uygulamalarini da kumanda
edebiliyoruz.

MALZEME |ADET

25 A Kontaktor 5 1175 TL

0-30 s Dz 3 270 TL
Zaman Rolesi

Faz Kesim 165 TL

Rolesi
10-16 A Termik 1
Role

Born Vida 122
Buton 9
Kablo Pabucu 122

1.5 M NYAF 1
Kablo

160 TL

250 TL
170 TL
60 TL

200 TL

Kablo Yuzugu 20 TL
Mika 450 TL

4x2.5 TTR 120 TL
Kablo

TOPLAM 3040

Referanslar ve Bilgilendirmeler

1-)TURKMEN Yavuz , Kumanda Devreleri,lzmir,1988.
2-JASUBAY Mahmut Baris, Scada Sistemlerinin
Tanitimi  ve Kullanilan Haberlesme Protokolleri,
Bitlis:Ekim,2018
3-)http://ustunsan.com.tr/hizmet/asansor-kumanda-
panolari/Erisim tarihi: 11/01/2022 Saat=16:00

Bu tasarimin yapimi sirasinda bize yol gosteren
danisman hocalarimiz; Ogr. Gor. Muttalip ERKAN’a
Ogr. Gor. Dr. Osman Safa CIFCl'ye , bizden
desteklerini esirgemeyen diger tum hocalarimiza
tesekkur ederiz.
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Elektrik Elektronik
Miihendisligi

Ozet

Elektrik elektronik tasarim uygulamasi dersinde ele
aldigimiz akim korumali ayarlanabilir gu¢ kaynagi
tasarlamaktir. Projemiz 0-24V ayarlanabilir ve 0-5V, O-
12V sabit c¢ikis degeri ve 0-3A degerleri araliklarinda
ayarlanabilecek sekilde calismaktadir. Projemizin asil

yapllma amaci laboratuvar derslerinde kullanima uygun

donanim ve oOzelliklere sahip olacak sekilde
tasarlamaktir. Hazirladigimiz akim korumali guc
kaynaginin degerleri amacina uygun ve dogru bir sekilde
calismaktadir.

Projede Yapilanlar

Akim Korumali Gu¢c Kaynagi projesinde ilk olarak
akademik arastirmalarimiz baslamistir. Arastirmalar
sonucunda devre tasarimlari yapilmistir. Yapilan
devre tasarimi proteus uygulamasinda dgerekli
cizimleri yapilmistir. Maliyet analizi yapilmis, gerekl
malzemeler temin edilerek uygulamaya baslanmistir.
Malzemelerin temin edilip calismalara baslama
suresi 2 hafta gibi bir sure beklenmistir. Bu surecte
proje ile ilgili arastirmalara kalindigl yerden devam
edilmistir. Parcalarin montaj kismin bittikten sonra
yvapilan calismalar dogrultusunda gerekli oOlculerde
kutu alinmis ve dizayni yapilmaya baslanmistir. Guc
kaynagimizin ¢alisma mantigi soyledir. Ilk olarak
prizden gelen 220 Volt AC gerilim transformator
vardimi ile 24V AC gerilime donusturuyor. AC
gerilimin DC gerilime donustugu yer kopru diyottan
olusan dogrultma devresi kisminda yapilir. Bu
Kisimda DC gerilim saglansa da sabit bir volta] degeri
saglamak icgin filtreleme yapilmalidir. Gug¢ kaynagi
devrelerinde filtreleme gorevini kondansatorler
tarafindan saglanir. Son kisimda volta] regule
edilerek istenilen degerde gerilim meydana gelir.
Gerilimi ayarlamak icin potansiyometre kullandik. Bu
islemlere ek olarak asiri akim korumasi saglanmistir.

TIP 3055*2 22.88 LED-KIRMIZI 0.33
6A KOPRU DIYOT 5.23 Q-POW 1.5 POWER CABLE 19
LM317 2.45 4mm BORN JACK YESIL*3 12.36
DIRENCLER 8.31 4mm BORN JACK SIYAH*3 12.36
KONDANSATORLER 7.72 DC 180 PUSH BUTTON 13
BC548*2 1.14 220V IZALASYON TRAFO 445
BC308 0.87 DIJITAL VOLTAMPERMETRE  57.16
5K POTANSIYOMETRE 2.51 7805 3.42
1N4007*5 1.05 7812 3.02
YUVARLAK ANAHTAR 3.24 KOPRU DOGRULTUCU KBL10 1.52
DIGER 189
TOPLAM 796.18
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AKIM KORUMALI AYARLANABILIR GUGC KAYNAGI

Seyda Nur CICEK
Abdurrahman Akin OZTEMEL

Ogr.Gor.Dr. Osman Safa CIFCI

Proje Kodu
EEM-05

Sonuc¢ ve Degerlendirme

Laboratuvarlarda kullaniimasi icin ideal ozelliklere
sahip guc kaynagl tasarimimiz yapimistir.
Gelecek nesilller icin devre analizi, analog, dijital,
lojik derslerinde gerilim ve akim olgmesi icin
gerekli ozelliklere sahiptir. Projemiz 0-24V
ayarlanabilir ve 0-5V, 0-12V sabit c¢ikis degeri ve
0-3A degerleri araliklarinda ayarlanabilecek
sekilde calismaktadir.
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Referanslar ve Bilgilendirmeler
Gug elektronigi devreleri (geviri),
ark.,Literatlr yayinlari,lst. 2005

Gug elektronigi , Remzi Gllgin,Yildiz Teknik Unv.
matbaasi, 1999

N.Tuncay ve

Lisans egitimimim bittikten sonra gelecek arkadaslara
ornek olmasi icin gu¢ kaynagi yapmay! ve laboratuvar
sinifimiza hibe etmeyi istiyordum. Bu konuyu secerek
arastirmalarimiz daha detayli yaptik. Bu ¢alismada ve
egitim hayatimiz boyunca bilgisini, destegini eksik
etmeyen saygi deger Ogr.Gor.Dr. Osman Safa CIFCI
hocamiza tesekkurlerimizi sunariz.



AKIM KONTROLLU AYARLI GUC KAYNAGI

SATINUR CELEBI
NEVIL SURA OZKURKCU

Elektrik-Elektronik . ) L Proje Kodu
Miihendisligi Danisman:Ogr. Gor. Dr. Osman Safa CIFCI EEM-06

Ozet
Gunumuz degisen teknolojisinin vazgecilmez aygitlari
olan elektronik cihazlar surekli olarak calisabilmek igin
belirli bir enerjiye gereksinim duymaktadirlar. Bircok
sistemin sorunsuz bir sekilde calisabilmesi icin guc
verilmesi gerekmektedir. Bu islem genellikle gug
kaynaklari ile saglanmaktadir. Gug¢ kaynaklari, var olan
bir sistemin ihtiya¢ duydugu enerjinin saglanmasi igin
kullanilan cihazlardir. Yapilacak olan akim kontrollu
ayarlanabilir DC guc¢ kaynagi bolum laboratuvarlarinda
kullaniimasi amaciyla yapimi gerceklestiriimistir.

Sonug¢ ve Degerlendirme
Yaptigimiz ayarlanabilir DC guc kaynagi ile gerekli
olan gerilim ve akim degerleri saglanmaktadir. Bu
guc kaynagi ile 0-30 Volt degisken gerilim degeri
disinda 5 Volt ve 12 Volt sabit gerilim degerleri
ayarlanabilmektedir. Ayrica asirt yuk cekilmesi
durumunda sistemin ve guc¢ kaynaginin zarar
gormemesi icin asirt akim koruma ozelligi devreye
girmektedir. Boylece sistemlerin sorunsuz bir
sekilde calisabilmesi icin gerekli enerji guc
kaynagl sayesinde saglanmaktadir. Yapmis
oldugumuz akim kontrollu ayarlanabilir DC gucg
kaynagl bolum laboratuvarlarimiz tarafindan
kullanima hazir olacak sekilde tasariminin

Projede Yapilanlar
Ayarlanabilir DC gug¢ kaynaginin yapisi temel olarak;

1.Transformator gerceklestirimesiyle, deneylerde kullaniimasi igin
2.Dogrultma ogrencilere olanak saglanmistir.
3.Filtreleme

4.Regulasyon iglemlerini yerine getiren bir devreden
olusmaktadir.

Ilk olarak ayarlanabilir DC giic Kaynaginin tasarim
devresi, Proteus programinda cizilmistir. Cizdigimiz
tasarimin baski devresi Ares ortaminda hazirlanmistir.
Hazirlanmis olan baski devre plaket uzerine basiimistir.
Devre tasariminin  oldugu plakete gerekli olan
malzemeler yerlestiriimistir. Yapilan tasarim devresinin
calisma mantigl su sekildedir: ilk asamada transformator
lle 220 Volt AC gerilim 30 Volt AC gerilime dusurulmustur.
Transformator c¢ikisindaki gerilim, diyotlar sayesinde
kopru dogrultucu kullanilarak DC gerilime
donusturulmustur. Ardindan devreye eklenen kapasitor
le gerilimdeki dalgalanma dusurulerek filtreleme islemi
gerceklestiriimistir. Sonrasinda bu sinyali regule edilerek
Istenilen bir DC sinyal elde edilmistir. Gerilim degerinin
ayarlanabilmesi icin potansiyometre kullaniimistir. Bu
islemlere ek olarak asiri akim korumasi saglanmistir.
Daha sonra tasarima uygun olarak bir guc¢c kaynag!
kutusu hazirlanmigtir  Bu gu¢ kaynaglr kutusuna,
hazirlanan devre tasariminin oldugu plaket
yerlestiriimistir. Boylece ayarlanabilir DC gug¢ kaynaginin
vapim islemi tamamlanmistir.

KULLANILAN MALZEMELER ADET FIYAT
Transformator (220/30 Volt) 300
Voltaj Regiilatorii (L7805CV) 4
Voltaj Regiilatorii (L7812CV)

Koprii Tipi Diyot (B80c5000)

Zener Diyot (30 Volt)

Kondansator (63V 220uF, 16V 100uF, 25V 100uF)
Direnc (1k ohm, 680 ohm, 470 ohm, 120 ohm)
Tas Direnc (2.2 ohm)

Transistor (TIP41C, BD243C)
Potansiyometre (10k)

Sigorta (1 Amper)

Bakir Levha (20x10cm)

DC Volt ve Akim Gostergesi

Led

Referanslar ve Bilgilendirmeler

1-)H.Bodur, Gui¢ Elektronigi, Istanbul: Ekim, 2010
2-)https://320volt.com/guc-kaynaklari/ Erisim Tarihi:
03/01/2022 Saat= 20:30
3-)https://maker.robotistan.com/ayarli-guc-kaynagi/
Erisim Tarihi: 03/01/2022 Saat= 22:45

Bu tasarimin yapimi sirasinda bize yol gosteren
danisman hocamiz; Ogr. Gor. Dr. Osman Safa
CIFCl'ye, bizden yardim ve desteklerini esirgemeyen
diger tum hocalarimiza tesekkur ederiz.

4
9
3
9
1
13
4

-+
20
18
0.50
10
12
TOPLAM=423.5
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Sogutma Blogu
Born Vida
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AKIM KONTROLLU AYARLI GUC KAYNAGI

Emir Taha YALIM

Elektrik-Elektronik
Miihendisligi

Projenin Tanitimi

Ayarli Gu¢ Kaynagi Devresi ve Yapimi, bir DC gug
kaynagl genel olarak yapisinda Dbir transformator ve
dogrultma, filtreleme, regulasyon gorevlerini yerine
getiren bir devreden olusur.

Sebekeden  gelen  elektrigin gectigi  ilk  yer
transformatorlerdir. Transformatorler, uzerine gelen
220V’'luk AC gerilimi trafo degerine gore daha dusuk bir
AC gerilime donusturur. AC gerilimin DC gerilime
donustugu vyer kopru diyottan olusan dogrultma
devresidir. Bu kisimda DC gerilim saglansa da sabit bir
volta] degeri saglamak icin filtreleme yapilmasi gerekir.
Gu¢c kaynaglr  devrelerinde  filtreleme  gorevini
kondansatorler ustlenir. Son kisimda voltaj regule
edilerek istenilen degerde gerilim elde edilmis olur.

Projede Yapilanlar

Oncelikli olarak vyapilacak olan gic¢ kaynaginin
devresi Isis programi lIle cizildi. Daha sonra Ares
programina gecip baski-devre asamasina gecmek
oldu. Utd vyardimi ile baski-devre islemini
tamamladiktan sonra artik kurulum asamasina
gecildi. Gerekli olan malzemeleri, yerlerine koyup,
dikkatli bir sekilde lehimledikten sonra calisip
calisiimadigl kontrol edildi. Daha sonra saglikli bir
sekilde calistigl goruldu ve bu sekilde tamamlanmis

Ogr. Gor. Dr. Osman Safa CIFCI

| TIP3055*2  22,88TL

Proje Kodu
EEM-07

Sonuc¢ ve Degerlendirme

Yapmis oldugumuz akim kontrollu ayarli gug
kaynagl, sorunsuz ve saglikli bir sekilde calisildig!
gozlemlenmistir. Tabi ki gelistiriimesi gereken
konular bulunmakta. Gelistiriimesi gereken
kKisimlar ise; daha kisa vadede daha c¢ok sonug
elde etmek, konulan kasanin daha korunakli
olmasi (darbeye karsi, suya karsi dayanakl bir
sekilde.), dijital gostergenin daha 1yi olmasi,
baglanti noktalarinin daha korunakli ve elverigli
olmasi (arti ve eksi uclari.)

Q -Pow 1.5 Power Cable

6A Koprii Diyot  5.23TL LAl
LM317 2 45TL  4mm Born Jack Yesil*3

Direncler 8.31TL 12.36 TL
l 3
Kondansatérler 7.72TL  2Mm Born Jack Siyah™3
12.36 TL
BC548*2 1.14TL

, DC 180 Push Button 13TL
5K Potansiyometre 2.51TL ;
220V lzolasyon Trafo
1N4007*5 1.05TL

445 TL
Yuvarlak Anahtar 3.24TL o
Led Kirmizi 0.33 TL Dijital Voltampermetre

57.16 TL
7805-3.42 TL/7812-3.02TL

Koépriu Dogrultucu Kbl 10
1.52 TL

Diger:189TL

TOPLAM: 796,18 TL

Referanslar ve Bilgilendirmeler

https://maker.robotistan.com/ayarli-quc-kaynagi/



https://maker.robotistan.com/ayarli-guc-kaynagi/

Akim Korumalh Ayarlanabilir Gu¢c Kaynagi

Enes Talip KILING

Elektrik Elektronik

Miihendislizi Danisman: Ogr. Goér. Dr. Osman Safa CIFCI

Ozet

Sonuc ve Degerlendirme

Elektrik  Elektronik  Tasarim  uygulamasi  dersi
kapsaminda Akim korumali Ayarlanabilir Gu¢ Kaynag!
vapilimistir.  Projemin konusu 0-24V ve 0-3A
araliklarinda ayarlanabilir bir guc kaynagi uretmektir.
Projenin  olusturulmasi ve kullanimi laboratuvar
derslerimizde istenilen deger araliklarinda guc cikisi
Uretebilecek, yapilan deneylerde guc kaynagi olarak
kullanilmasidir. Projem tamamlandiktan sonra istenilen
deger araliklarinda calismasli onem arz etmektedir. Bu
sebeple calisma araliklann  kontrol  edilmistir.

Projemin istenilen degerleri

Guc Kaynagr test edilerek

Laboratuvarlarinda kullanilabilir.

Projede Yapilanlar

Projem olan Ayarlanabilir Akim KontrollG Guc
Kaynagl yapimina literatlr taramasi yapildiktan sonra
yapim asamalarini planlayarak basladim. Devrenin
Tasarimini olusturulduktan sonra Proteus programi
yardimi ile cizimi gerceklestirildi. Program uzerinde
yapilan simulasyonlar sayesinde devrenin dogru
calistigina karar verilerek baski devre asamasina
gecilmistir. Gerber dosyasi yagll kuse kagidina cikti
allnarak  1sll islem uygulanarak daha oOnceden
boyutlari ayarlanan PCB Uzerine baskisi yapiliir.
Devre yollari kontrol edilerek eksik yollar tamamlanir
ve duzeltme islemi yapllir. Asidik ozellikte hazirlanan
solisyon icinde bekletilerek PCB Uzerindeki
iIstenmeyen pbakir alanlar  kaldirilir. Devre
elemanlarinin baglanti  yerlerinin hazirlanma
asamasina gecilerek matkap yardimi ile kart Uzerinde
delme islemi vyapillir. Elemanlarin  yerlesiminin
ardindan lehim igslemi gerceklestirilir. Multimetre ile
kisa devre kontrolu tamamlandiktan sonra devreye
guc verilmek sureti ile calismasi test edilir.

MALZEMELER FiAT
TIP3055*2 7288 &
6A KOPRU DiYOT 5,234
Lh317 245 %
0.15R 5W*2 .28 4
2200/35 KONDANSATOR 3764
100UF KONDANSATOR 1354
B(548+2 1144
BC308 0,874
4735 KONDANSATOR 0,294
22035 KONDANSATOR 0674
SK POTANSIYOMETRE 251 %
1N4007*5 1.05 %
1R*2 118 %
240R 0,15 %
560R 1184
4K7*2 1184
470R 0,84 &
1K2 15%
YUVARLAK ISIKSIZ ANAHTAR 3244
LED- KIRMIZI 0,334
Q-POWL.5 POWER CABLE 194
AMNM BORN JAK YESiL*3 1236 &
AMM BORN JAK SiYAH*3 12,36 &
DC180 PUSH BUTON 134
220V iZALASYON TRAFO 445 &
DIJiTAL VOLTAMPERMETRE 5716 &
7805 3,424
7812 3024
100MF 35V KONDANSATOR 115%
KABLO 04
33UF16 KONDANSATOR*2 0,50 &
KOPRU DOGRULTUCU KBL1D 152%
BAKIR LEVHA*2 74

ark.,Literatur yayinlari,Ist. 2005

matbaasi, 1999

Projem sorunsuz bir sekilde calismaktadrr.
dogru bir sekilde
tretiyor olmasi onemlidir. ClUnkl kullanim alani
olan laboratuvar ortaminda kurulan devrelerin
calisma araliklari ve tasarmi
ekipman Ayarlanabilir  GUc¢ Kaynaklaridir.
Hazirlanan projede hayata gecirilen Ayarlanabilir

degerlerin kontrolu saglanmistir. Bu sayede uzun
yillar SOorunsuz bir sekilde okulumuz

Referanslar ve Bilgilendirmeler
Guc elektronigi devreleri (cevirl), N.Tuncay ve

Gic elektronigi , Remzi Gulgin,Yildiz Teknik Unv.

Projem de bana yardimci olan sayin Osman Safa
Cifci hocama en icten tesekkurt bir borg bilirim.

Proje Kodu
EEM-08

icin  en oOnemli

cikisinda Urettigi

| 13005216063 |




GUNES TAKIP SISTEMI

Murat Can Sarl

LEKTRIK-ELEKTRONI
Miihendisligi

Ozet

Bu proje vyenilenebilir enerji kaynaklarinin en
onemlilerinden Dbiri olan gunes enerjisini elektrik
enerjisine cevirmede daha fazla verim almak uzerine
tasarlanmistir. Birgcok yenilenebllir enerji kaynagi vardir
ve bunlardan en onemlilerinden biri gunes enerjisidir.
Ulkemizin cografi konumu glines enerjisi bakimindan
oldukca elveriglidir. Ulkemizde en c¢ok glnesi giney
bolgeleri almaktayken en az gunesi ise Karadeniz
Bolgesi almaktadir. Projede gunesten alinan isinlardan
maksimum kapasitede yararlanmak amaclanmistir.
Bunun icin sabit duran bir sistem yerine hareket eden bir
sistem dusunulmustur. Gerekli analizler ve olgcumler
vapildiginda hareketli sistemin sabit sisteme gore daha
fazla enerji depoladigl ve urettigi saptanmistir. Hareketli
sistemin amaci en fazla verimi almak icin cesitli araclar
yardimiyla paneli gunes isinlarina dik aciya getirmektir.

Projede Yapilanlar

Bu projede Dbasit tabirle LDR, servo motor,
potansiyometre ,kablo ,direng, gunes paneli, board ve
ardunio uno kullaniimistir. Bu projede mekanik ve elektrik
sistemin kontrol edilmesi icin Ardunio Uno kullaniimistir.
LDR sensorlerinin ustune dusen gunes isinlari  LDR
sensorunun direnc degerini degistirir ve bu degerler
ardunio Uzerinde derlenerek ardunio icinde bulunan
kodlarla servo motorlarin donus yonu belirlenir. Servo
motorun hareket etmesiyle Dbirlikte gunes panel,
gunesten gelen 1sinlara 90° lik acida durur.

Soldaki resimde amator olarak yapilmis bir gunes takip
sistemi gorulmektedir. Hem boyutu hem de kapasitesl
bakimindan uretim maliyeti daha dusuktur. Sagda
bulunan resimde Ise profesyonel olarak ticari amacli
kullanilan ve profesyonel firmalar tarafindan hali hazirda
kullanilmakta olan bir gunes takip sistemi yer almaktadir.
Firmanin amaci da sabit panellere gore tracker sistemi
kullanarak daha fazla enerji uretip gunesten daha fazla
faydalanmaktir. Iki sistem arasindaki farkta yayinlanan
sirket verilerinde gozle gorulur bir bicimde ortaya
koyulmustur.

Dog¢.Dr. Zabit MUSAYEV

Sonug¢ ve Degerlendirme

Bu projede ulasiimaya calisilan hedefler sonucuna
ulasmistir. Ulasilan verilere gore hareketli sistemin
sabit sisteme gore daha fazla enerji depoladigi ve
enerjl urettigi gozlemlenmistir. Tracker sistemi
kullanmaya baslamadan once sabit panel sistemi
kullanan Dbir sirkette yillik1.650.000kWh elektrik
enerjisi uretilirken Tracker sisteme gecildikten
sonra bu rakamin 2.150.000 kWh civarlarinda
oldugu gozlemlenmistir. Maliyet olarak gunes takip
sistemi daha maliyetli olsa da elde edilen enerji
ve bu ekstra enerjinin ticari yonden pazarlanacagi
dusunulurse bu fazla maliyet goz ardi edileblilir bir
duzeydedir. Sirketler bu sistemden faydalanmaya
basladiktan sonra ekonomik olarak da
kalkinmiglardir.

Sabit Sistem

.

10° 12"

Referanslar ve Bilgilendirmeler

Projenin sonunda beklenilen hedeflere ulasiimistir.
Bunun yani sira panel verimini arttirmak uzerine
calismalar devam etmekte olup gunes takip sistemi
disinda da farkli calismalar yurutulmektedir.
REFERANSLAR

[1] “Glnes Takip Sistemi | MUHENDISCE BILIM.”
https://muhendiscebilim.blogspot.com/2015/10/gunu
muzde-gunes-enerjisi-en-onemli.html (accessed Jan.
9, 2022)

I2] “gunes takip sistemi ve sabit sistem
karsilastirmasi - YouTube.”
https://www.youtube.com/watch?v=_t nubjSXdQ
(accessed Jan. 9, 2022).

Bu projede benden desteklerini esirgemeyen sayin
hocam Dog¢.DR. Zabit Musayev'e tesekkurlerimi
sunuyorum.

MUHENDISLIK ve MIMARLIK FAKULTESI PROJE ETKINLIGI ve YARISMASI 2022




ENGELDEN KACAN ROBOT PROJESI

Burcu Nur CAKMAK

Elektrik-Elektronik | | Proje Kodu
Miihendisligi Danisman: Dog¢. Dr. Zabit MUSAYEV EEM-10

Ozet Sonugc ve Degerlendirme

Projenin temel amacil, tasarlanm|§ bir robot mekanizmasi Arduino, HC-SR04 ve L298N motor surucusunun
uzerinde bulunan ultrasonik mesafe sensoru yardimi ile basrol oynadi§i engelden kacan bir robot yaptik.
robotun hareket halindeyken karsisina cikan engelleri Robotumuzun Uzerine eklemeler yapilarak
sensor yardimi ile algilayip bu engellerden hizli sekilde gelistirilebilir, HC-SR04 Sensorli ile tarama
kagmasini  saglamaktir. Bu proje Arduino UNO [ yaparak robotoun ilerledi§i yonde herhangi bir
kullanilarak tasarlanmistir. cisim ya da engel olup olmadiginin taramasini
yapacagiz. Kullanmis oldugumuz bu sensor duz
ve sabit durdugunda tek bir yonde tarama
yapabilmektedir. Bundan dolayi tarama acimiz dar
olacaktir. Bu aciyl genisletmek icin ultrasonik
sensorumuzun altina Servo Motor vyerlesirip
sensorumuzun donmesini saglayacagiz. Bu
sayede engel algilamamizi saglayan sensor Servo
Motorumuzunda sayesinde daha genis acilarda
tarama yapabilecek duruma gelecektir. Uzerinde
islevsel malzemeler ve gerekli kodlamalar ile
birlikte geligtirimesi  otomobil ve savunma
sanayisinde guvenlik unsuru olarak
kullanilabilmesi mumkundur. Ayrica yine gerekili
islevsel malzeme ve gerekli kodlarin
mekanizmaya entegre edilmesiyle i1sik takip etme
veya cizgi takibi ozellikleri kazandirabiliriz.

Projede Yapilanlar

Ik olarak yapilmasi istenilen proje planlandi. Daha
sonra projede olmasi gerekli malzemeler belirlenerek
malzeme listesi olusturuldu. Siparis sonucu
malzemelerin tarafimiza ulasmasiyla birlikte ilk adim
atiimis oldu. Arduino UNO’'nun her bir pininin
fonksiyonlari incelendi. HC-SR04 ve Servo Motor
hakkinda bilgiler edinildi. Incelenen malzemeler
dogrultusunda mekanizma i¢in bir baglanti semasi
tasarlandi.  Arduino UNO  destekli  sistemin
calisabilmesi icin gerekli kaynak kodlari olusturuldu.
Deneme-yanilma yontemiyle sonugclar elde edilmeye o _
baslandi. Asagida verilen baglantt semasi Reteranslar ve Bilgilendirmeler

dogrultusunda ise devre sorunsuz bir sekilde | | ) o
tamamlandi ve calisir hale getirildi. Bu proje, Arduino UNO ve turevlerinin ne kadar cok

islevli oldugunu Dbizlere ogretti. Gundelik hayatta
kullanilan sensorlerin, kendimize ait bir sistemde
kendimize o0zgu bir arac olacak sekilde
tasarlayabilecegimizi gostererek istek uyandirdi.

Elektrik-Elektronik  Tasarim  Uygulamasi  dersi
boyunca tasarladigim proje ve etkinliklerimde bana
karsi tecrubelerini ve destegini aktaran,

Sayin; Doc. Dr. Zabit MUSAYEV'e, tesekkur ederim.

Referans
Doc. Dr. Zabit MUSAYEYV, (Yozgat Bozok Universitesi
(Elektrik-Elektronik Miihendisligi)




PROJE ADI (ALARM SENSOR TASARIMI)

FURKAN SAHINER

Elektrik-Elektronik
Miihendisligi

Ozet

Teknolojinin gelismesiyle beraber tum Dunya’ da insanin
en temel ihtiyaci haline gelen yakitlar arasinda dogal gaz
her alanda kullanilan bir ihtiya¢ haline gelmistir, dogal
gazin kullaniminin yaninda halen tas komuru ve benzeri
kaynaktan i1sinma ihtiyacini  karsilayan toplumlar
bulunmaktadir. Ornek verecek olursak, her kullanim
alanlarinin beraberinde getirebileceqi tehlikelerin olmasi
kacinilmaz olabilmekte ve zamaninda alinamayan
onlemler ile can kaybi yasanabilmektedir . Projemiz risk
unsurunun temelini olusturan tehlikenin onlemini almak
icin tasarlanmistir. Alarm sensorleri hayatin onemli bir
parcasi haline gelmistir. Kullanim alanlari ise insanlarin
var oldugu her alanlarda kullanilabilmektedir. Can ve mal
kaybinin onlenebilmesi ve olasi tehlikenin onune
zamaninda  gecilebilmesi  bakimindan  tasarimini
gerceklestirdigimiz gaz sensorunu aciklayacaqgiz.

Projede Yapilanlar

Projemizde 1 adet kirmizi led,1 adet yesil led, 1 adet
buzzer, 1 adet breadboard, 1 adet arduino uno, 1 adet
SG909G servo motor, 1 ADET MQ2 gaz sensoru 15
adet jumper kablo, 1 adet tahta plaka, 1 adet pencere, 2
adet diren¢ 330o0hm, 1 adet enerji kablosu kullaniimistir.

Elektrik-elektronik tasarim uygulamasinda gaz algilayan
alarm sensor devre tasarimi gercgeklestiriimistir, bu
tasarlanan devrede olasi tehlike durumunda gaz kacagi
meydana geldiginde, dogal gaz soba dumani (gibi
gazlarin, gaz sensoru vasitasiyla ortama yayilan gazi
algilayabilmektedir ve algilanan gaz ile senkron olarak
pencere acilip kapanabilmektedir.

Tasarladigimiz devremizde 5V ener|i e
calisabilmektedir, bosta iken yesil led ayarladigimiz 5
saniye sure boyunca etkin halde yanacaktir ve ayarlanan
sure sonunda gazi algiladigi andan itibaren yesil led
sonecek ardindan kirmizi ledin yanmasiyla beraber
devremiz alarm verecektir ve evde olmadigimiz
durumlarda da gaz c¢ikisi meydana geldigi andan itibaren
devremizin alarm vermesiyle beraber tasarimimizda
kullandigimiz  servo motor vasitasiyla pencere
ayarladigimiz sure icgerisinde acilacak ve kapanacaktir
ve sonucta olusabilecek risk unsurlarinin onune gecilmis
olacaktir.

Danisman: Dog. Dr. ZABIT MUSAYEV

Proje Kodu
EEM-11

Sonug¢ ve Degerlendirme

Alarm sensor tasarimi gazi algiladiginda alarm
vermesiyle pencerenin senkron olarak aciimasi uyum
halinde gerceklesmektedir ve pencerenin acilip
kapanmasi istedigimiz sureye kadar uzatabilmekteyiz.

Referanslar ve Bilgilendirmeler

Sonuc olarak tasarlanan proje risk unsurlarinin onune
gecebilmekte ve insanlarin daha guvenli hayatlarini
surdurebilmeleri icin boyle bir proje yapmaya calistik.

Referanslar:

[1] Doc. Dr. Zabit MUSAYEV

[2] Kablosuz sensor alarmi kullanilarak yangin alarm
sistemi tasarimi ve gerceklestiriimesi/ yuksek lisans
tezl

[3]Sensorler ve donusturuculer Ankara universitesi
acik ders malzemelert
[4]https://maker.robotistan.com/arduino-mg-gaz-
sensorleri/
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GPS KONUM TAKIP CIHAZI

Gizem OGMEN

Elektrik-Elektronik
Miihendisligi

Ozet

GPS (Global Positioning System) (Kuresel Yer Belirleme
Sistemi ya da Kuresel Konumlandirma Sistemi) uydular
arasindaki mesafeyi olgerek konumunu herhangi bir
zamanda yer ve hava sartlarinda belirlemek icgin
tasarlanan ve surekli olarak kodlanmis veri yollayan bir
uydu agidir. Son yillarda mobil cihazlarin en onemli
bilesenlerinden biri kugskusuz GPS teknolojisidir. Her ne
kadar GPS ilk olarak askeri amaclar dogrultusunda
kurulmus olsa da gunumuzde birgok alanda kullanim
saglanabilmektedir. Ornekleri cesitlendirecek olursak
navigasyonda, hiz olcumlerinin yapilmasinda, jeolojide,
ver kabugunda olusan hareketlerin incelenmesinde
deprem analizlerinde, insan arac ve hayvanlarin anlik
olarak takibinde kullaniimaktadir.Projemde son yillarda
GPS teknolojisinin gelismesi ve kullanim alanlarinin
artmasi sebebi ile GPS takip cihazi tasarlamayi
amaclamaktayim. Tasarimimda hareket halindeki bir
aracin anlik olarak konum ve koordinat bilgilerini
modulumdeki sim karta komut gondererek haritalar
uzerinden anlik olarak takip etmeyi hedefliyorum.

Projede Yapilanlar

Projede Arduino UNO, GSM/GPS Shield ve GSM
antenine ihtiyac duyulmaktadir. llk etapta Arduino karti
GSM/GPS Shield ile birlestirilip bilgisayara takilir.
Burada GSM/GPS Shield icin o0zel olarak yaziimis
kutuphane kullanilir. Bu sayede karmasik kod satirlari ve
hatalar onlenir. Arduino programi uzerine yaziimis olan
kod Arduino ile birlestirilen yukarida belirtilen module
aktarilir. Boylelikle modul uydular ile baglanti kurup
iletisim haline gegcmektedir. Bu asama esasen modulun
uydular ile iletisim halinde olup olmadigini kontrol
maksatla on hazirlik ve deneme icinde degerlendirilebilir.
Kontrol tamamlandiktan sonra ana modulu GSM anteni
baglanir. Teste hazir olan proje; besleme icin guc
kaynagi entegre edilir. Bir diger sebebi ise guc
kaynaginin mobil olmasi hareketli olmasi ozelligi
kullanilmasi farkli noktalarda surekli hareket halinde
olan nesnelerin konumunu tespit etmek icin onemlidir.
Yapilan tasarim hareket halindeki bir araca
yerlestirilerek teste tabi tutulur. Test safhasinda module
yerlestiriimis olan sim kartina gonderilen komut ile
modulden geri donus olarak link gelmektedir. Bu linkte
hareketli nesnenin yani projede dusunulmus olan aracin
konumu koordinat ile tespit edilmektedir.

Danisman: Doc¢. Dr. Zabit MUSAYEV

Proje Kodu
EEM-12

N (i Il gt
| T o), 9 AN
v 0 \ Q..“t'f’ '. o,, 0 \

4\ 22 \

ME b l : ()} @T ' e .
- .-.‘..W‘{, s 01| i\

| i |

% wiiQ

Sonuclar ve Degerlendirme

Tasarlanan proje ozelinde dusunuldugunde ve elde ki
bulgular degerlendirildiginde GPS sistemi spesifik bir
olgu olmaktan cok kullanilabilirligi genis yelpazesi
olan bir teknolojidir. Gunumuzde bu sistem uzerinde
eskiden askeri amacli olarak kullaniimasi
amaclanarak indirgenen bir proje olmaktan cikip cok
farkli ve kablosuz iletisimin gelisimi sayesinde farkli
alanlarda kendisini ispatlamak konusunda cok ileri
duzeyde bir teknoloji oldugu ortaya konmustur. GPS
teknoloji sayesinde anlik olarak koordinat alinip
konum bilgisi tayin edilmesi adeta bu isin gelisen ve
buyuyen dunyada surdurulebilirligi ortaya koymustur.
Yapilan bu proje ozelinde dahi olsa bakildiginda GPS
teknolojisi sadece askeri alana indirgenemeyecek salt
teknoloji olmadikca acikga ortaya konulmustur.

Kaynakca

https://www.erbakan.edu.tr/storage/files/department/|
nsaatmuhendisligi/editor/DersSayfalari/Topografya/Bo

lum-7.pdf

https://www.youtube.com/watch?v=vHRymkkX6]o

http://acikerisimarsiv.selcuk.edu.tr:8080/xmlui/bitstrea

m/handle/123456789/6911/251383.pdf?sequence=1&

ISAllowed=y
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RUZGAR ENERJISINI ELEKTRIK ENERJISINE
CEVIRME

Musa BOZ

Elektrik
Elektronik Muhendisligi

Ozet

Rlzgar enerjisi herhangi bir kaynaga bagli olmayip
cevreye zarar vermeden yuksek verim alinabilen
yenilenebilir bir enerji kaynagidir. Rlzgar enerjisinin
gecmisten gunumuze Ozellikle elektrik enerjisinin Uretimi
icin kullaniimaktadir. Ruzgar enerjisinde elektrik elde
etme yontemi gun gectikce yayginlasmakta ve kullanim
alanlari geniglemektedir. RUzgar enerjisinin
yayginlasmasinin en onemli sebeplerinden biri
geleneksel enerji Uretim tesislerinin cevreye verdigi zarar
ve hammadde girdisinin azalmasidir. Bu

gelismeler dogrultusunda alternatif enerji kaynaklari 6n
plana cikmaktadir. Bu kaynaklar icinde rlzgar enerjisi
temiz kaliteli ve surekli oldugundan onemli bir konuma
sahiptir. RUzgar enerjisinin hem ekonomi hem ¢evre icin
bu denli onemli olmasi sebebiyle projemizde ruzgar
enerjisinden elektrik enerjisi Uretmeyi amaclayip
Urettigimiz enerjiyle gerekli baglantilarla elektronik
cihazlarimizi sarj etmeyi hedeflemekteyiz.

Projede Yapilanlar

Projemizde 0.90 mm bobin teli ile bir kasnak
etrafinda vyaklasik olarak 400 sarim yapip bir bobin
olusturacagiz. Celik miller ve gucli bir miknatis olmasi
sebebiyle neodyum miknatis kullanarak bobin
etrafinda doner bir manyetik alan olusturup bir jenerator
tasarlayacagiz. Projemize uygun hafif bir malzemeden
yapacagimiz pervanemizi jeneratoriumuizdeki  mili
dondurecek sekilde monte edeceqiz. Jeneratorumuzin
calismasiyla alternatif akim elde edilecektir. Elektronik
cihazlarimiz alternatif akim ile calismadigindan dogru
akima cevirmemiz gerekmektedir. Kopru diyot ve
kondansator kullanarak dogrultmac devresi yapip
alternatif akimi dogru akima cevirme islemini
gerceklestirmis olacagiz.

Dogrultmac devremizde kondansator kullanmamizin
sebebi ise c¢ikis sinyali filtre ederek duzgunlestirmesidir.
Ardindan tasarimimiza bir USB cikisl
baglayarak pervanemizin rizgar enerjisi ile donmesi ile
bir sarj istasyonu elde edebilecegiz. Boylece riuzgar
enerjisini  elektrik  enerjisine  donusturme  islemi
tamamlanmis olacaktir.

Danisman: Dog¢. Dr. Zabit MUSAYEV

Proje Kodu
EEM-14

Sonuc¢ ve Degerlendirme

Projemizde rlzgar enerjisinin elektrik enerjisine
donusimu hakkinda arastirmalar yapildi. Projemiz
hakkinda yapmis oldugumuz arastirmalar
sonucunda giderek artan enerji ihtiyaclt sebebiyle
yenilenebilir enerji kaynagi olan rlzgar enerjisinin
kullaniminda biiyiik bir artis gdzlenmektedir. Ulkemiz
rizgarlar acisindan onemli bir potansiyel sahip
olmakla beraber rlzgar enerjisinde olumlu bir ivme
yakalamistir.

Rlzgar enerjisine artan bu egilim Ozellikle enerii
Uzerine calisma yapan ARGE firmalarn ve
arastirmacilarin ilgi alani haline gelmistir. Yapilan
arastirmalarda genel olarak ruzgarin enerjiye
donusturebilme potansiyeller saglayabileceqi
faydalar ve maliyet analizi gibi konular Uzerinde
durulmaktadir.

Amerika Birlesik Devletleri enerji bakanligi
raporuna  gore ridzgar enerjisinin dusen enerji
maliyetleri sebebiyle enerji kaynaklari icinde en hizli
bUyuyen enerji kaynagi olmaktir.

Referanslar ve Bilgilendirmeler
https://acikerisim.sakarya.edu.tr/bitstream/handle/20.500

.12619/80077/T04272.pdf?sequence=1&isAllowed=y

sequence=1&isAllowed=yhttps://www.ktu.edu.tr/dosyalar

/makina 85f1f.pdf

https://acikerisim.sakarya.edu.tr/bitstream/handle/20.500

.12619/81968/T02824.pdf?sequence=1
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ARABA PARK SENSORU

Yagmur SUSMAZ
Danigsman: Dog. Dr. ZABIT MUSAYEV

Elektrik Elektronik
Miihendisligi

Proje Tanitimi

Ara¢ kullanmaya baslayanlarin en blyuk sikintilarindan
biri, araci kazasiz belasiz park etmektir. Park sensérleri
iste tam bu noktada imdadimiza vyetiserek kolaylik
saglayan bir teknolojidir. Yeni model birgok ara¢ igin
standart hale gelen park sensoérleri, eski model araglar
icin montaj ve maliyet acisindan kolaylikla araglara
entegre edilebilir haldedirler. Park sensorl sayesinde
¢arpma korkusu olmadan rahat bir sekilde aracinizi park
edebilirsiniz. Bu sensdrler genellikle araclarin arka
kisminda olmasina ragmen bazi araglarda hem arka hem
de On tarafta bulunabilir. Araciniz carpmaya yaklasik 1
metre kala park sensoéri sizi modeline gore sesli ve
gorsel olarak uyarmaya baglar. Park sensdrleri hem ses
dalgalari Uretebilen hem de urettikleri bu ses dalgalarini
algilayabilen aygitlardir. Uretilen ses dalgalar bosluga
goOnderilir. Otomobil ¢evresinde bir nesne varsa bu ses
dalgalari nesneye carparak geri doner. Geri dénen bu ses
bir yanki olarak disundlebilir. Otomobildeki alicilar geri
dénen bu ses dalgalarini algilarlar. Sensor, ses
dalgalarinin  ne kadar sdrede geri doéndugund
hesaplayarak, nesnenin otomobilden ne kadar uzakta
oldugunu belirlemis olur. Ses dalgalarinin geri dénus
suresine bagli olarak sistem bir uyar sinyali Uretmeye
baslar. Nesnenin uzakligina baglh olarak Uretilen bu uyari
sinyali “Dit, dit” seklinde olur. Otomobil nesneye
yaklastikga sinyalin sikligi artarak diz bir sese donusur.
Modeline go6re bazi sensorler siriclye otomobilin
nesneye uzakhginin élglisiinid de metre cinsinden gdsterir
veya s0zlU olarak ifade eder.

Kullanilan Yéntem ve Metotlar
Arduino Uno birgok sekilde haberlesme islemini

gergeklestirebilir. RX ve TX pinleri ile seri haberlesme
imkani mUmkUndir. Atmegal6u2 USB-seri dénustiricu
de bilgisayarda sanal bir seri port agcarak Atmega328
0.(RX) ve 1.(TX) pinleri sayesinde bilgisayar arasinda
haberlesmeyi saglar. Ayrica sahip oldugu USB baglanti
sayesinde dogrudan USB baglantisinda bulunabilir.
Arduino IDE igerisinde yer alan seri monitor ile Arduino ile
bilgisayar arasinda metin temelli bilgilerin goénderilip
alinmasini saglar. Arduino ile bilgisayar arasinda USB
Uzerinden bir haberlesme oldugunda Arduino Uzerindeki
RX ve TX yazan LED’ler yanar.

Referanslar
Dog. Dr. Zabit MUSAYEV

Proje Resimleri

Gerekli Malzemeler

Arduino Uno: Arduino, elektronik donanim ve yazilm
temelli bir gelistirme platformudur.

Ultrasonik Mesafe Sensorii: Ses dalgalari algilama
ve ses dalgalari Uretmeye yarayan aragtir.
Breadboard: Uzerinde devremizi kurdugumuz aractir.
Jumper Kablolar: Kullanilan malzemeler arasinda
baglantiy1 saglar.

56Q Direng: Kagak akim olusmasini engeller.
Buzzer:Uzerine gelen voltajin bulyUkligi ile orantil
“bip” sesi ¢ikaran minik hoparlérlerdir.

Yesil ve Kirmizi Led: Uzerinden akim gegtiginde foton
aciga cikararak disariya i1sik verirler.

Lcd Ekran (16x2): Isigr gozle goérilebilir hale getiren
goéruntii  teknolojisidir.  istenilen  kodlarin  ¢iktisini
almamizi saglayan bir ekrandir.

Gelistirme onerileri

Bu uygulamaya ek olarak kablosuz alici ve
kablosuz verici moduli eklenerek kablosuz
uygulamasi da yapilabilir. Boylelikle araca monte
ederken ekstra kablolar c¢ekmekten kurtulmus
oluruz.
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AKIM KONTROLLU DC GUC KAYNAGI

Veli CETIN

Elektrik-Elektronik

Proje Kodu

Miihendisligi DO(} Dr. Zabit MUSAYEV EEM-16

Projenin Tanitimi

Akim Kontrolli DC Gug¢ Kaynagi Devresi ve Yapimi, tim
Elektronik cihazlar DC glc¢ kaynagina ihtiya¢ duyarlar. Bu
yuzden AC-DC gerilime donusturaltr. Bu islem dogrultma
olarak adlandirilir.

Bir DC gu¢ kaynaginin icerisinde transformator,
dogrultmag, filtre ve regulatdor devresi bulunur. Bu
islemler yapildiktan sonra DC gu¢ kaynagimizi
kullanabiliriz.

Projede Yapilanlar

Projemde Proteus programini kullandim. Schematic
gorunimunua ISIS devresini cizdim. Gerekli olcumleri
yaptiktan ve devrem calisir hale geldikten sonra PCB
Layout  ARES devresine gecis yaptim. Kullandigim
devre elemanlari devre Kkarti Uzerinde vyerlestirdim.
Gerekli yollari buayukluklerine gobre cizdim ve devreye
adimi ve okul numarami yazdim. Baski devre formunu
elde ettikten sonra devre elemanlarini yerlestirdim.
Gerekli saglamlik testlerini ve olcUmlerini yaptiktan sonra
Montaj icin takim sandigi kullandim ve projemi
tamamladim.

Sonuc¢ ve Degerlendirme

Projemde Olcllen degerler sonucunda ufak tefek
asimlar haricinde herhangi bir sorun olmadigi ve
dogru calistigl tespit ettim. Projeme gelistirmeler
yapilabilir ama maddi olarak suan i¢in bunlar
yapmayi uygun buldum. Yaptigim projeyi benim gibi
ogrencilerin laboratuvar ortaminda kullanabilir oimasi
benim icin en dnemli degerlendirmeydi. llave
gelistirmeler ile daha saglikh ,saglam ve hassas bir
kaynakta yapilabilir oldugunu gozlemledim.

Malzeme Adi Birim Fiyat (TL) m

6A Kopru Diyot 6.00 1

5K 3.15 1
Potansiyometre

1N4007 Diyot 1.25
BCE 548 1.25
LM 317 2.70
Anahtar 3.50
Direncler 0.33
DC Button 15.00

Dijital 60.00
Voltampermetre

7805 4.10
7812 3.80
220V/30V Trafo 450
Kondansator 7.50
4mm Jack 5.00
Kablo 1.5mm? 20.00

Tip 3055 23.00
Toplam 658.30

Referanslar ve Bilgilendirmeler

Switching Power Supply Design Optimization Edition

Doc. Dr. Zabit MUSAYEV




PROJE ADI (Ayarlanabilir (0-30V) DC Gu¢ Kaynagi)

HASAN MURAT SAHIN
Proje Kodu

Elektrik-Elektronik Danisman: Dog. Dr. ZABIT MUSAYEV EEM-17

Miihendisligi

Ozet :
Ayarlanabilir (0-30V) DC guc¢ kaynagi devresi:
Genellikle elektronik ekipmanlar DC guc gerektirir.
DC guc kaynaklari, transformator, dogrultucu, filtre
ve regulator devrelerini icerir. Devreyi asiri
akimdan korumak igin transistorler ve direncler
kullanilir ( R4-R5 direncleri ve T4 Transistort). Bu
projedeki ana gorev, ayarlanabilir ve kisa devre
korumasina sahip olan bir gu¢ kaynagi uretmektir

Sonuc ve Degerlendirme

Projemde guvenlik amaciyla kullanmis
oldugum Kkisa devre korumasi Ile devre
guvenligi artirlmistir.,  Dusuk butce ile
Ozellikle laboratuvarlarda kullanilabilecek bir
guc kaynagil elde edilecektir. Kullanacagimiz
malzemeler:

-220/30VIuk transformator

tipi diyot  D1=B80  C5000/3300

-Kopru

-C1=2200uf / 63V  elektrolitik  kondansator

-/D=30V zener diyot

-Transistorler: T1=2N3055,T2=T4=BD239,T3=BC141

Projede Yapilanlar

-Direcler: R1=1K5(2W), R2= 470, R3=680,
R4=22,R5=120,R6=1K(2W)

Bu projemizi Proteus programinda tasarladim.
Simulasyon ortaminda c¢alistigini gordukten sonra,
kart tasarimini gerceklestirdim. Kartin uretilmesi icin
gerekli olan malzemeler siparis verilmis olup
malzeme listesi sonug¢ kisminda belirtiimistir.

-5mm Kirmizi LED Kutu

-PCP

DI =
T E} + %“' %“’I - %

3
C141-10

Referanslar ve Bilgilendirmeler

R2
470

¢ i RI/22 k04 Fyi |

Projemde bana destek veren Doc¢. Dr. Zabit
Musayev'e bilgi ve desteklerinden dolayi tesekkur
ederim.

BD239 R4
0229 -
| [ '—t NN —

WWW.EC-projects.com

https://tez.yok.gov.tr

DC Power supply - Wikipedia


http://www.ec-projects.com/
https://tez.yok.gov.tr/

PROJE ADI (RENK SECME ROBOTU)

Ogrenci Ad1 Soyadi (Metehan ULUCAN)

Elektrik Elektronik
Miihendisligi

Ozet

Renk ayirici robot projesi cesitli alanlarda kullanilabilen
robotik bir projedir. Projenin yapiminda Arduino’dan
yararlaniimistir. Sabit olan bir yere toplanmis renkli pullar
ust kisimdaki servo motorla alinarak renk algilayicl
sensore getirilir. Sensor burada pulun rengini tespit eder
ve asagidaki servo motora rengine gore hangi bardaga
atilacagi bilgisini gonderir. Alt kisimdaki servo motor
hareketlenir ve pulu bir aparat yardimiyla ait oldugu
yerdeki bardaklara gonderir. Bu gibi projeler genel olarak
iInsanlar icin zor calisma ortami olan yerlerde hizli ve
hatasiz islem yapilabilmesi icin ve Insan gucunun
kullanilamadigi riski yuksek yerlerde guvenlik amacli
olarak tercih edilir.

Projede Yapilanlar

Projenin ilk olarak malzemelerin oturtulacagr mekanik
kKisim 3D yazicidan olculeri dogrultusunda tasarlandi.
Mekanik kismin en ust bolgesine pullarin sabit olarak
yerlestirilecegi hazne koyuldu. Daha sonra yazilan
vazillmin Arduino Uno Kkartiyla calisabilmesi icin
baglanti saglandi. Projede kullanilan 1ki adet servo
motorun Arduino Uno kartina baglantisi yapilarak
mekanik kisma alth ustlu yerlestirildi. Renk algilayici
sensorun Arduino Uno kartiyla baglantisi yapildi ve
Visual Basic programinda calisabilmesi icin arayuz
tasarimi  vyapildi. Artik proje genel hatlariyla
tamamlandiktan sonra renklere gore ayrim yapip
icine biriktirllmesi amaciyla bardaklar mekanik
kisimdaki pullari tasiyan aparatin onune dizildi ve
renk algilayici robot sistemi test edildikten sonra
calisabilir duruma geldi.

Danisman: Ogretim Elemani Unvani Adi Soyadi
(Doc. Dr. Zabit MUSAYEV)

Proje Kodu
EEM-18

Sonug¢ ve Degerlendirme

Sonuc¢ olarak Aeduino Uno, yazilim, servo motor
ve sensorun ortaklasa calismasi ile ortaya
gunumuzde de fabrikalarda, sanayilerde vb.
yerlerde kullanilmakta olan renk ayirici robpt
sistemi cikmis oldu. Bu proje gida, fabrika, tekstil
sektorlerinde insan gucu ve maliyetleri minimuma
iIndirir, verimi ve zaman acgisindan tasarrufu
maksimuma c¢ikarmay! hedefler. Dunyada cesitli
sektorlerde tarim vb. kullaniimaktadir.

Referanslar ve Bilgilendirmeler

Calisma esnasinda destegini ve ilgisini esirgemeyen
danisman hocam Dog¢. Dr. Zabit MUSAYEV'e
tesekkurlerimi ve saygilarimi sunarim.

MUHENDISLIK ve MIMARLIK FAKULTESI PROJE ETKINLIGI ve YARISMASI 2022




CiZGi iZLEYEN ROBOT ARAGC

Muhammed Emre CELIK

Elektrik Elektronik
Miihendisligi

Proje Kodu

Dog¢. Dr. Zabit MUSAYEV EEM-20

Ozet

Elektrik elektronik tasarim uygulamasi dersinde ele
aldigimiz Cizgi 1zleyen robot tasarlamaktir. Cizgiyi
izleyen arag, diger isml ile cizgi takip eden robot, otonom
olarak zemindeki cizgileri algilayip takip edebilen bir
robot veya aractir. Bu algilamayi yapabilmesi i¢in ¢izgi
algilayan sensorlere gereksinimi ve Arduino Uno Kartina
ihtiyagc vardir. Ayrica robotumuzu hareket ettirmek igin
L298N Volta] regulatorlu cift motor surucu karti lazimdir.
Hayata gecirmis olacagim bu projeye gerekli yazilimlar
ve donanimlar ekleyerek uzaktan kontrolunu de
saglayabiliriz.

Projede Yapilanlar
Cizgi izleyen robot projemizde ilk olarak proje ile ilgili
arastirmalara baslanmistir. Arastirma sonucunda
robot tasarimi ve planlanmasi yapilmistir. Gerekl
malzemeler belirlenip bir fiyat analizi yapiimistir. Bu
analizlerden projemizin yapim asamasina gecilmisitr.
Yapim ve monta] asamasinda robotumuzun saseleri
ve govdelerinin monta] islemleri yapilmistir. Bu
islemden sonra robotumuzun cizgiyi izlemesinl
saglayacak c¢izgi sensorlerinin  ve anakartinin
montajlart  yapimistir Bu islemden  sonra
robotumuzun hareket etmesini saglayan 6V 250
Rpm Plastik Reduktorlu DC Motorlu tekerlekler ve
sarhos tekerimizin montajl yapilimisitr.Daha sonra bu
projemizin beyni olacak olan Arduino Uno ve L298N
motor surucu kartimiz robotumuza yerlestiriimistir ve
boylece butun montaj islemleri tamamlanmistir.
Monta] islemlerinden sonra jumper kablolar
yardimiyla proje baglantilarini gerceklestirdik. En son

Sonuc¢ ve Degerlendirme

Bu proje sonucunda onunde siyah cizgilerden
olusmus olan yolu takip edebilen bir robot arac
elde ettik. Projemiz elbette her proje gibi kusursuz
deqildir ve gelistirilebilir. Projemize HC-SR04
sensoru eklenerek ayni zamanda engellerden
kacmasi saglanabilir veya gerekli yazilim ve
araclar ile bluetooth ile uzaktan kontrol edilmeside
saglanabilir.

olarak projemiz icin gerekli kod Ardunio IDE programi
le robotumuzun beyni olan karta aktariimis ve
projemiz calisir duruma getirilmistir. Robotumuza guc
verildiginde istikamet edecegi siyah cizgileri takip
edecektir ve surekli olarak bu cizgiyi takip ederek
dongu olusacaktir.

MALZEMELER

ARDUINO UNO R3 110

ROBOT PLATFORMU 94,27
L298N MOTOR SURUCU  26.94
CIZGI IZLEYEN SENSOR 34,41

SETI

PIL YUVASI 9.40
PiL (DURACELL) 59
VIDA 14
SARHOS TEKER 6.95
ARALAYICI (8 ADET) 12.3
JUMPER KABLOLAR 17.95
TOPLAM 385.2
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Referanslar ve Bilgilendirmeler
https://maker.robotistan.com/cizgi-izleyen-robot/
Projeler ile Arduino - Erdal Delebe

Lisans egitimim  boyunca  bizden  desteqgini
esirgemeyen ,bize surekli yardimci olan , bakis
acimizi degistiren basta Doc. Dr. ZABIT MUSAYEV
hocama bolum baskanimiz Prof. Dr. MURAT UZAM
ve egitim hayatim boyunca bana yardim eden butun
hocalarima sukranlarimi ve saygilarimi sunuyorum.


https://maker.robotistan.com/cizgi-izleyen-robot/

ARIZA ANALIZi VE KORUMA EKIPMANLARINI
ICEREN GUGC SISTEM TASARIMI

Soner TURKMEN

Elektrik-Elektronik
Miihendisligi

Proje Ozeti

Elektrik enerjisinin hayatimizdaki kullanim alanlari gun
gectikce cesitlenerek artmaktadir. Elektrik enerjisinin
tretim asamasindan tuketim asamasina kadar saglikli ve
guvenilir bicimde iletiimesi hayati onem tasimaktadir. Bu
projede 3 farkli generator vasitasiyla uretilen elektrik
enerjisi 9 farkli bara tzerinden kullaniciya ulasmaktadir.
Sistem Uzerinde bulunan gerek Uretim gerekse
dagitimda  gorevli elektrik cihazlarinin  koruma
ekipmanlari ile donatiimasi planlanmistir. GUc¢ sisteminin
tasarlanmasi ile koruma ekipmanlarindan kesicilerin
sisteme eklenmesi saglanmistir. GUlc¢ sistemlerinde
kullanilan koruma ekipmanlari ile ilgili arastirmalar
yapllmis ve tez calismasinda bu bilgiler paylasiimistir.

Projede Yapilanlar ve Sonuclar

Guc sistemleri hakkinda literatur arastirmalari yapilmis
olup gug¢ sistemlerini olusturan ekipmanlarin gorevleri ve
calisma prensipleri hakkinda genel bilgiler edinilmigtir.
Ornegin generatorler elektrik  enerjisinin  Uretimini
saglarken, transformatorler ile elektrik enerjisinin en az
kayip ve tasarruflu iletiminin saglanmasi icin gerilim
seviyesi ayarlamasi yapilmaktadir. GuUc¢ sistemlerinin
olusturan elektriksel cihazlari tanidiktan sonra bu
cihazlarin hangi koruma ekipmanlari ile korunmasi
gerektigi belirlenmistir. Koruma ekipmanlarini olusturan
cihazlar arastiriimis ve calisma prensipleri hakkinda
genel bilgiler edinilmistir. Bu koruma ekipmanlarindan
kesicilerin ariza aninda ilk ve en onemli koruma turt
oldugu konusuna kanaat getirilmis ve 9 baradan olusan
glc sisteminin tasarlanmasi ile birlikte kesicilerin sisteme
entegre edilmesi calismalari yurutulmustur.
Matlab\Simulink ortaminda tasarlanan guc¢ sistemine
ariza eklenmesi ile birlikte sistemdeki kesicinin gorevini
yerine getirip getirmedigi simulasyon ile test edilmistir.
Test sonuclart grafik halinde irdelenebilmektedir.
Grafikler dogrultusunda A fazinda meydana gelen ariza
sonrasinda kesicinin aktif gorevini yerine getirdigi
saptanmis ve yukli halde ark sonumlemesi ile hayati
tehlikelerin  Oonune gecebildigi konusunda goOzlemler
edinilmistir. Koruma ekipmanlarinin gerek cihazlarin
saglikli bir sekilde gorevlerini icra etmesi gerekse insan
hayatinin is kazalarindan etkilenmemesi hususunda
onemi bir kez daha anlasiimistir.

Danisman: Dr. Tuncay ALTUN

Proje Kodu
EEM-22

Tasarim ve Grafik Sonuclari

Referanslar ve Bilgilendirmeler

Oncelikle  danismanhigimi Ustlenerek,  konu
secimimden uygulamanin tamamlanmasina kadar
desteklerini ve emeklerini esirgemeyen degerli hocam
Dr. Tuncay ALTUN ‘a tesekkuru borc¢ bilirim. Ayrica
ogretim hayatima katkida bulunan tim Bozok
Universitesi Elektrik-Elektronik Mihendisligi Bolumi
hocalarima, destekleri ve sahsima olan inanclari
sebebiyle alle fertlerime tesekkurlerimi sunarim. Bu
proje ile is hayatimda siklikla kullanacagim koruma
ekipmanlari ve guc sistemleri konulari hakkinda
gerekli on bilgilert edindigimi dusunuyor ve bu
bilgilerin Gzerine yeni bilgiler koyarak daha gtvenl
daha ekonomik ve daha hizli koruma ekipmanlarinin
tasarlanmasi  konusunda calismalar  ylritmek
Istiyorum.
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PROJE ADI (AC\DC Doniistiirilerin (dogrultucularin)
Matlab\Simulink Ortaminda Modellenmesi ve Kontrolcii
Tasarimlarinin Yapilmasi )

MUHAMMED KURSAT COSKUN

ELEKTRIK-ELEKTRONIK
Miihendisligi

Ozet

Bu calismada; sebekeden sinusoidal akim ¢ceken bir fazli
kontrollu dogrultucu tasarlanmistir.Tasarimda
matlab/simulink kullaniimistir AC/DC Donusturuculer
diger adiyla dogrultucular gucg elektronigi sistemlerinden
biridir. Gundelik hayatta kullandigimiz bir cok elektronik
alet dc gerlilimle calismaktadir.Bunun yaninda dogrultu-
cular DC motor kontrolu,Akimilator sarji,Regulatorler,DC
Kiyicilar ve inverterlerin beslenmesi alaninda da
kullanilmaktadir.Similasyonu yapilan dogrultucu pi
gerlilim kontroloru icermektedir.Boylece cikis gerilimi
kontrol edilebilmektedir.Burda tasarimi yapilan
dogrultucu tam dalga kopru tipi dogrultucudur.Bu
sistemin avantajl bazi durumlarda sebekeye geri akim
vererek enerji tasarrufu saglamalaridir.

Projede Yapilanlar

Projede bir adet ac sebeke 4 adet koptru tipi
baglanmis thristor, RL (R=0hm L=0.03H) devresi
cap=0.01F ve 270 ohm yuk kullaniimistir.Projede
sebekeden cekilen 220v ac kontrolcude referans
gerilimi girilen degere donusturulmustur. Kontrolcu
yukden bi gerilim ornegi olarak ve referans degerle
karsilastirarak pi kontrole iletir.Pl kontrolcli buna goére
bir hata sinyali uretir.Sebekden cekilen gerilim ornegi
kaynagin maksimum degerine bolunur ve birim
sinlisadal sinyal olusur bu sinyal ile Pl den olusan
hata sinyali ¢arpilir ve thristorlere tetikleyici sinyal
gonderir. Buna gore referans da girdigimiz gerilimi
clkisda dc olarak goruruz.Pi de kullanilan Kp ve Ki
degerleri belli formullerden de yararlanarak deneme
yaniima yontemide kullanilarak girilmistir.Buna gore
Kp=0.07 Ki=0.7 olarak girilmistir.Tasarimda 220V
sebeke gerlimi kullanilarak referans degerine girilen
16V,24V ve 50V gerilimler ¢cikis'da DC gerilim olarak
alinmistir.

Danisman:Ogr. Gor. Dr. Tuncay Altun

Proje Kodu
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Sonu¢ ve Degerlendirme

Bu projede tam dalga dogrultucu devresi
kullanitimistir. 220V ac giris geriliminde kontrolcu
yardimiyla referans gerilimleri girilen dc gerilimler
elde edilmistir.t=1sn’de referans gerilime ulasana
kadar izledigi yol gozlemlenmistir.Kullanilan
referans gerilimleri sirasiyla 16v,24v ve
50v’'dur.Ayrica vref=50v iken yuk gerilimi 270ohm

dan 500 ohm’a ¢ekildigindeki tepkisi gosterilmistir.

Referanslar ve Bilgilendirmeler

Proje hayatimizda kullandigimiz bir cok elektronik
aletin ac sebekeden gelen ernejiyle nasil bir yol
izleyerek calistigini anlamamizi sagladi.

referanslar:

[1] DR.Tuncay Altun

[2]Prof.Dr.Haci Bodur Gug elektronigi Bisen Yayinevi
Istanbul 5.baski 2017

[3JAC/DC donusturuculer(dogrultucular) ders notu

[4] Mehmet Bige Kasap "Gug faktoru duzeltmeli
dogrultucular ve simulasyonlari”,Ulusal Tez Merkezi
55-56,2006

[5] USLU https://uslusmart.com/ac-dc-donusturucu-
nedir/
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PROTEUS ORTAMINDA YUKSELTEC TASARIMI

Funda Cesur

Elektrik-Elektronik
Miihendisligi

Proje Kodu

Danisman: Ogr.Gor. Tuncay Altun EEM-25

Ozet Sonuc ve Degerlendirme

Elektronik sistemlerde islenecek olan sinyallerin gogu Proteus ortaminda yapmis oldugum yukselteg
dusuk genlige sahip yani zayiftir. Bu sistemlerin hemen devreleri ile opamp’in ¢alisma yapisini,

hemen hepsinde yeterli derecede yukseltiimis elektriksel karakteristigini, kullanim alanlarini ve opamp
sinyallere intiyac duyuldugundan, sinyalleri istenildigi gibi cesitlerinin ¢alisma prensiplerini daha iyi kavramis

kuvvetlendirmek icin yukseltec devreleri kullanilir.
Yukseltecglerin kullanim amaci gerilim ya da akim yani

guc kazanmaktir. Bir yukseltec, girisine uygulanan zayif

elektrik sinyallerini, devresindeki aktif devre

elemanlarinin da yardimiyla ¢ikisina buyutulmus olarak

aktarir. Bu igslemi yaparken gu¢ kaynagindan almis
oldugu enerjiyi kullanir. Bu enerjiyi islemesinin sebebil,
giris sinyali ile ayni ozellikte fakat daha guclu bir cikis
sinyali elde etmektir. Sonucta, yukseltecin ¢ikisindan
alinan elektriksel sinyalin gucu, girisine uygulanan
sinyalin guctnden daha yuksektir.

Projede Yapilanlar

Proteus ortaminda yapmis oldugum yukseltec
devrelerinde kazang¢ hesaplamalarimi yaptim.
Giristeki degerlerin, cikisa nasil aktarildigini
gozlemleyip notlar cikardim. Tek tek proteus
ortaminda ¢izmis oldugum devrelerin ¢ikis degerlerini
matematiksel olarak ¢cozumleyip dogrulugunu ispat
ettim.

oldum. Tek tek yaptigim deneylerde hatalarimi
daha iyi anlayip cozumlemeye calistim.
Opamplarin kazang¢ degerlerinin hesabini
yakindan inceleyip bu konu hakkinda bilgiler
edindim. Sonuc olarak opamplarin nerelerde, nasil
kullanildigini ogrenerek bilgi haznemi genisletmis
oldum. Gelecekte opamplarin daha cok
gelismesini ve bunun deneylere yansimasini
ongormekteyim.

Comparator Amplifier

L I:'I.I'-I-:I‘:.:l‘l\f

Vout
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B
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Referanslar ve Bilgilendirmeler
1. https://maker.robotistan.com/opamp/

2. https://www.hurriyet.com.tr/egitim/op-amp-nedir-ne-
ise-yarar-ve-nasil-calisir-op-amp-ic-yapisi-ve-calisma-
prensibi-41723389

3. https://www.robotdiyari.com/blog/op-amp-nedir

4.
https://tr.wikipedia.org/wiki/%C4%B0%C5%9Flemsel _kuvv

etlendirici
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DC-DC YUKSELTICI KONVANTOR

Muhammed SAHIN
Elektrik-Elektronik Proje Kodu

EEM-26

Danisman: Ogr. Gor. Dr. Tuncay ALTUN

Miihendisligi

Ozet

DC-DC yukseltici donusturuculer endustri
uygulamalarinda genis olarak yer almaktadir. DC-
DC donusturuculerin uzerinde yapilan
arastirmalarda genel olarak en iyi anahtarlama
yonteminin ortaya konmasi uzerine calisiimistir. Son
10 yil boyunca guc elektroniginde sayisal kontrol
yogun bir sekilde kullaniimistir. Maliyetin dusmesi ve
performanslarindaki yukselme sayisal kontrol
devrelerinin gu¢c donusturucu devrelerine
uygulamasinda olanak haline getirmistir. Bu
uygulamada, temel yukseltici tip donusturucunun
teorik analizi gerceklestiriimistir.

Projede Yapilanlar

Ideal bir yiikseltici tip donusturiicl yapisi asagida
goruldugu gibi yar iletken anahtar, diyot, bobin ve
kapasite elemanlarindan olusmaktadir.

Yukaridaki sekilde gosterilen devrenin kontrol
mekanizmasi, yari iletken gu¢ anahtarin iletime ve
kesime goturulmesine gore gerceklesmektedir.
Anahtar iletime gittigi zaman bobinden gecen akim
artar ve bobinde enerji depolanmaya baglar.
Anahtar kesime goturuldugu andan itibaren bobin
icerisinden gecen sarj akimi D diyotundan C
kapasitesine ve yuke dogru akmaya baslar. Bu
sirada bobin enerjisini desar] eder ve ustundeki
gerilim polaritesinin  yonu gerilim kaynagindaki
polarite ile ayni olur. Boylece D diyotu uzerinden
yuke baglanir. En sonunda da c¢ikis geriliminin
seviyesi yukseltiimis olur.

Boylece D diyotu da kesime gitmektedir ve
sonu¢ olarak asagida goruldugu gibi ki farkl
devre parcasina bolunur. RC devresinin zaman
sabitinin anahtarlama periyodundan ¢ok buyuk
oldugu surece c¢ikis gerilimi sabit kalmaktadir.

Sonu¢ ve Degerlendirme

Yaptigim calismada, yukseltici donusturucu
sunuyorum. Gergeklestirilen gug¢ ve kontrol
devresi, yuksek anahtarlama frekansinda, farkli
yuk durumlari ve degisik doluluk oranlari icin
calistiriimistir. Bu calisma ile, yazilimi ve
donanimi gerceklestirilen kontrol devresi dusuk
maliyetli ve yuksek hizlarda calisabilmesi
avantajlarindan dolayi yukseltici
donusturuculerde kullanilmasi onerilebilir. Elde
edilen deneysel sonuclarin teorik analizle
ortusmesi bu calismanin basarisini
gostermektedir.

Kaynakca

https://www.elektrikport.com/makale-detay/dc-dc-
converter-boost-converter--2-bolum/18731#ad-
image-0 (Son Erisim 03.01.2022)

http://dspace.kocaeli.edu.tr:8080/xmlui/bitstream/ha
ndle/11493/1655/259450.pdf?sequence=1&IsAllowe
d=y (Son Erisim 08.01.2022)

http://dspace.kocaeli.edu.tr:8080/xmlui/bitstream/ha
ndle/11493/791/348738.pdf?sequence=1&IsAllowed
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Elektrik-Elektronik

Ozet
Enerji sektorunun bu kadar yayginlasmasi ve AC,DC gibl
akim cesitlerinin olmasi sistem uyumlulugu acisindan bir
takim donusumler yapilmasini  zorunlu  kilmistir.
Anahtarlamali guc¢c donusumu tam burada devreye
girmek zorunda kalmis ve endustri ,ticarl Kkisacasi
enerjinin oldugu her yerde uzun yillardir kullaniimis ve
modern teknolojinin en onemli temellerinden Dbiri
olmustur. DC/DC donusturme elektrikli araclar, dagitiimis
foto voltaik (PV) uretim sistemleri elektrikli ev aletlerinde
ve yakit hucresi enerji donusum sistemleri gibi bircok
endustri uygulamasinda kullaniimaktadir.[1] Bu projede,
DC-DC Boost donusturucunun temellerini Inceleyip,
gercek dunyada nerede kullanildiklarina baktik ve
Matlab Simulink ortaminda gerekli simulasyonlari
yvapilarak DC-DC Boost sistemlerinin ¢calismasini kontrol
sistemleri ile kavradik.

Projede Yapilanlar
Projemizde DC bir gu¢ kaynagindan alinan elektrik gucu
daha yuksek bir DC guce yukseltiimesi saglanmistir. Ka-
pall dongu kontrol sistemi sayesinde hem istedigimiz volt’
a yukseltebilmemiz hem de sistem kendini kontrol etmesi
saglanmistir. Devremizin kesintili calisma ve surekli calis
ma olarak iki calisma modu anahtarin acik ve kapali duru
numa gore ayri ayri formulasyonlar ile elemanlarin deger
lerl hesaplanmistir.[2]Buna gore devremizdeki eleman
degerleri ¢cikariimistir. Bu formuller sonucu R=16.2 ohm
C=5*10"-3 Farad, L=6*10"-5 Henry olarak ¢gikmistir.
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DC-DC BOOST CONVERTERIN MATLAB/SIMULINK
ORTAMINDA MODELLENMESI| VE KONTROLCU
TASARIMININ YAPILMASI

AHMET DENIZ

Miihendislig Danisman: Ogr. Gor. Dr. Tuncay Altun CEM-27
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Proje Kodu

Sonug¢ ve Degerlendirme
Oncelikle kullanim alanlarina bakacak olur isek
gunes enerjisi panelleri veya elektrikli araclarin
batarya sistemi yukseltici devreler olmasa bir cok
pil ve panel kullanmamiz gerekecekti. Bu devre
tasarimi sayesinde hem malzeme masrafi
azaltimis hem de alandan tasarruf ederek daha
verimli bir gu¢ saglanmasi basarili bir bigcimde

saglanmistir.Vref=15v,16v ve 18v qgirilmistir.
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Kontrolcu tasarimim ile devre calisirken farkli cikis
degerleri alabildim.
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Referanslar ve Bilgilendirmeler
Bu proje tasarimi ile birlikte kendi kendini kontrol
edebilen sistem hem daha guvenli olmus hem de
hata pay! azaltiimistir. lleri ki teknolojiler ile birlikte
verimliligi daha da artirict calismalar devam
etmektedir.

[1] "Boost converter - Wikipedia.”
https://en.wikipedia.org/wiki/Boost_converter
(accessed Jan. 6, 2022).

[2] M. Forouzesh, Y. P. Siwakoti, S. A. Gorji, F.
Blaabjerg, and B. Lehman, “Step-Up DC-DC
converters: A comprehensive review of voltage-
boosting technigues, topologies, and applications,”
IEEE Trans. Power Electron., vol. 32, no. 12, pp.
9143-91/8, Dec. 2017

Tasarimin yapim asamasinda destegini esirgemeyip
yol gosteren Ogr Gor Dr Tuncay Altun hocamiza ve
diger degerli hocalarimiza tesekkurlerimizi sunarim.




OPTIMAL GUC AKIS ALGORITMALARI

Haci Seyit USENMEZ

Elektrik-Elektronik
Miihendisligi

Ozet

Glc sistemleri g0z Online alindiginda, diisiik maliyetle yuk
talebinin  karsilanmasi I1cin - minimum maliyetle Uretim
yapilmas1 Onemlidir. Uretim maliyetinin minimize edilmesi,
Optimal Gli¢ Akisi  (OGA)  probleminin  amagc
fonksiyonlarindan bir tanesidir. Kisitlamalar ve kosullar
dikkate alinarak formule edilen OGA probleminin ¢ozumu ile
amac fonksiyonunun minimum degeri ve bu degere
ulasabilmek I¢in uygun olan calisma kosullar1 belirlenir. OGA
problemi c¢Oozamuine lineer veya lineer olmayan cesitli
programlama teknikleriyle ulasilabilir. Bu calismada yaygin
kullanmmmi1 ve daha dogru sonuclar vermesi bakimindan
geleneksel yontemlerden ayrilan Lineer Programlama (LP) ve
I[c Nokta Algoritmast (INA) Uzerinde durulmustur.
MATPOWER’da gelistirilen yazilimlarla IEEE’ nin 9,14 ve 30
barali test sistemleri LP ve INA yontemleriyle c¢ozilip,
sonuclar karsilastirmalil olarak analiz edilmistir

Projede Yapilanlar

Projede yukarida goruldugu uzere IEEE-9 Bus Sitemini
optimal gug akisini inceledik. Burada gordugu uzere
Matpower I¢ Nokta Cozucli (MIPS) kullanarak 0.06
saniyelik hesaplma suresi gozukmektedir.

Danisman: Ogr. Gor. Dr. Tuncay ALTUN

Proje Kodu
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Gucg hesabi yaparken kullanilan jenerator sayisi, yuk,
sabit yuk, dal sayisi tek tek gozukmektedir.
IEEE — 9 Bus sistemi icin toplam jenerator

kapasitesinin P(MV) oldugu gozukmektedir. IEEE -
9 Bus sistemi yukunu karsilayabilmek icin toplam
minumum ekonomik maliyetin 5296.69 $ / saat
oldugu gozukmektedir.

Referanslar ve Bilgilendirmeler

http://abakus.inonu.edu.tr/xmlui/bitstream/handle/11616/19517/Makale%20Dosyas%C4%B1.pdf?sequence=1&isAllo

wed=y

AKDAG, O., ATES, A., YEROGLU, C.(2020). Harris Sahini Optimizasyon Algoritmasi ile Aktif Gii¢ Kayiplarinin
Minimizasyonu. DEUFMD, 22(65), 481-490.

https://www.researchgate.net/publication/331089248 Farkli Salinim Barasi Secimlerinin Optimal Guc AKkisi Uzer
indeki Etkilerinin Incelenmesi -
Analysis of the Effects of Different Slack Bus Selection on the Optimal Power Flow

https://kutuphane.dogus.edu.tr/mvt/pdf.php?pdf=0006883&Ing=1

Gazi Universitesi Milhendislik-Mimarlik Fakiiltesi Dergisi Eyliil 2009, Volume 24, Issue 3, p. 539-548

https://tez.yok.gov.tr/Ulusal TezMerkezi/tezDetay.|sp?id= RLHUIBn GO5fyd3yHoCAQ&no=8VUG6GJ 8vyiSZNFIrh

9jfAg
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Halime Cosgun

Elektrik-Elektronik
Miihendisligi

Ozet
Bu tezde; HVDC iletim hatlarinin VSC temelli yapisi

incelenmektedir. HVDC sistemleri; enterkonnekte sebeke
vapisina sahip olduklarindan dolayi tlkelerin enerji
glvenliginin saglanmasinda da dnemli gorevler
ustlenebilmektedir. Ayrica, cok sayida Ulkeden gecen buyuk
enerji yollarinda yer alarak bolgesel enerji politikalarinin
belirlenmesinde Ulkelere s6z hakki taniyabilmektedir. Bu
nedenlerle HVDC teknolojileri Glkeler icin stratejik yatirim
olarak gorulmektedir.

HVDC sistemleri, uzun mesafede dusuk kayip avantaji
nedeniyle tercih edilmektedir. One cikan bazi eneriji iletim
vaklasimlarinda ise (6rnegin, deniz altinda elektrik iletimi)
HVDC sistemleri zorunluluk olarak karsimiza ¢ikmaktadir. Tum
bu nedenlerden dolayi HVDC teknolojileri tercih edilmektedir

Projede Yapilanlar

Ik olarak konum hakkinda bilgi edinmeye ve ne tir
projeler oldugu hakkinda arastirmalar yaptim. Sonra
birkac tez calismalarini inceleyip bilgi alisverisi
vaptim. Gerekli bilgiler edinip konu hakkinda tezime
basladim.

Matlab ogrenmek i¢in birkac¢ video ve internet
sitelerinden yardim aldim ve simulink ortamda
projemin modellenmesine basladim.

Projemi gelistirmek icin bir cok kaynak taramasi
gerceklestirdim ve projemin son islemlerini hallettim.

Danisman: Ogr. Gor. Tuncay Altun
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Sonuc ve Degerlendirme

Elektrik arz talebi kiresel olarak artmaktadir. Ener;ji
santralleri genellikle maliyetleri ve cevresel etkileri en
aza indirmek icin enerji kaynaklarinin yakininda
bulunur. Bu santraller genellikle yogun niufuslu alanlara
veya sehirlere uzaktir bu nedenle, Uretilen elektrigi
ekonomik ve verimli bir sekilde tasimak onemlidir. Bu
tasima islemi, Uretilen gucin vyuksek voltajda
iletilmesiyle gerceklestirilir. High Voltage Direct Current
(HVDC) guc sistemleri, uzun mesafelerde gic iletimi
icin alternatif akim yerine dogru akimin kullanildig
sistemlerdir. Bugin HVDC sistemlerdeki ciddi
ilerlemelerin arkasinda glc elektronigindeki gelismeler
bulunmaktadir. Artik HVDC teknolojisi pek cok elektrik
iletim hatlari ve farkl frekanstaki glic sebekelerinin
kendi aralarinda birlestirilmesi noktasinda cok 6nemli
bir yerde bulunmaktadir.

230 kY, 50 Hz P.Q e . 230 kV, 50 Hz,
2 000 MVA equivalent --—-—> etk 2 000 MVA equivalent

V5C temelll HVDC tetim hatiarimin 2 barak modell 200 MYA (+/- 100kV)

Referanslar ve Bilgilendirmeler

[1]. Imhof, M.C. (2015). Voltage Source Converter Based
HVDC - Modelling and Coordinated Control to Enhance
Power System Stability. Doctoral thesis, ETH Zurich, Zurich

[2]. Bahrman, M. P. (2006, October). Overview of HVDC

transmission. In 2006 IEEE PES Power Systems Conference

and Exposition, (pp. 18-23), IEEE.

[3]. https://aselsan.com.tr/tr/inovasyon/haber-
detay/high-voltage-directcurrent-hvdc-sistemi-nedir-ve-
nasil-calisir-4122

MUHENDISLIK ve MIMARLIK FAKULTESI PROJE ETKINLIGI ve YARISMASI 2022




BUCK CONVERTER

Mustafa Baser

ELEKTRIK ELEKTRONIK e
Miihendisligi Danigsman: Ogr.Gor. Tuncay Altun

Ozet

Buck donusturuculer, kademeli donutsturuculerdir.

Bu donusturicd, giris ucuna kiyasla ¢ikis ucunun genligini
azaltir. Buck donusturucudeki giris dalgalanmasi cok yuksektir
ve donusturiucudeki ¢cikis dalgalanmasi, induktorin varligindan
dolayi cok dusuktur. Donusturicunun c¢ikis tarafi. Anahtarlama
araligi sadece giris gerilimi olacaktir. Buck doénusturltctde giris
gerilimi cok yuksektir ve donustirucude filtreleme gereksinim-
leri cok dusuktur. Bu donusturtucudeki ana bilesenler, induktor
ve kapasitorun tasarimidir. Para donusturicunun gorev
dongusu, yuzde 0 ila 50 araligindan baslar. Gorev dongusu
ayarina gore cikis voltaji donusturucu ayarlanir.

Projede Yapilanlar

Matlab simulink ortaminda buck converter tasarladim.
Tasarladigim buck converter devresi verdigim dc
gerilimleri, cikistaki dc geriliminin degerini giristeki dc
gerilim degerinden daha dusuk ve kararl hale getirmek
icin tasarladim. Devrede ki amac gerilimin dustrultup
kararli hale gelmesidir .Buck converter devresi tamda
istedigimiz gibi calismis , gerilimi istedigimiz degere
duslrip kararli hale getirmistir. Istedigimiz degere
dustrebilmek icinde devre elemanlarini degerleri
hesaplamasini yapip sonucu elde edilmistir.

Proje Kodu
EEM-30

Sonuc ve Degerlendirme

Buck converter yapisini icin deki devre elemanlarini
Ozelliklerini, calisma bicimlerini devre icinde ne
ise vyaradiklarini 6grendim. Buck converter in nerede
ne icin  kullanildigi  ,devreler icin  6nemini
ve kazandirdiklarini  6grendim buck converter
cesitlerini cesitlerinin calisma prensiplerini daha iyi
kavramis oldum. Tek tek vyaptigim deneylerde
hatalarimi, nerde ne gerektigini daha iyi anlayip
cozumlemeye calistim. Gelecekte daha da gelismek te
olup daha net sonuclar alacagizdir.

4 Scope - 0 X
80[@x i ER/TE5E -

g, m
—I1ﬁ2 =*W g

idal Switch

Sanies ALC Branch?

Serps RLC Branch -
T

+
— DC Valtage Source

PN Generator
(DCLC) PID Cortrollr

» 0 POl o

Referanslar ve Bilgilendirmeler
1.https://www.muhendisbeyinler.net/
2.https://altairuniversity.com/wp-
content/uploads/2017/08/Buck-Converter.pdf
3.https://www.sciencedirect.com/topics/engineering/buc
k-converter
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9 BARALI DC GUC SEBEKESI

Onur AKCA

Elektrik-Elektronik

Proje Kodu

Miihendisligi Danisman: Ogr. Gor. Tuncay Altun EEM-31

Ozet

Bu calismada guc sistem gerilim kararhliginda
sistemde yer alan elektriksel yuklere ait
modellemelerin kararlilik analiz sonuclar
Uzerindeki etkisi incelenmistir. Statik gerilim
kararhligi analizlerinde kullanilan P-V egrileri
vardimiyla farkli yik modellerinin érnek bir sistem
Uzerindeki etkisi sayisal uygulama yapilarak
gosterilmistir. Sayisal uygulamadan elde edilen
sonuclardan ayni sistem ve yuklenme kosullari icin
vik modellerinin, kararlilik analizleri Gzerinde
onemli bir etkisinin oldugu tespit edilmistir.DC gu¢ akimi ve
sebekesini anlattim.

Projede Yapilanlar

Matlab ortaminda devre c¢izimimi gerceklestirdim.
Yaptigim simulasyonu inceleyerek bilgiler elde
edindim. Edindigim bilgiler dogrultusunda tezimi
yazdim. Matematiksel olarak sonuclar elde ettim.

Sonuc ve Degerlendirme

Bu calismada elektrik glic sistemlerinde bulunan yuiklerin
modellenmesindeki farkliliklarin gerilim kararhlik analizi
Uzerindeki etkisi incelenmistir. Bu amacla 4 barali 6rnek
bir guc sistemi Uzerinde farkli yik modellemeleri icin
gelistirilen algoritma yardimiyla P-V egrileri elde edilmistir.
Elde edilen sonuclar asagida ifade edilmistir.Sabit
empedans-akim-glic (ZIP) modelleme metodunda gerilim
kararhligi sinirlari icerisinde en fazla yuklenmeye
sistemdeki ylkler sabit empedans (Z) yaklasimi ile
modellendiginde ulasilirken, en az yuklenmeye sabit gl
(P) yaklasimi uygulandiginda ulasiimaktadir.Bilesen tabanli
modellemede yukun aktif ve reaktif guc bilesenlerinin
karakteristigi, kritik gerilim ve guc degerleri Uzerinde
onemli bir etkiye sahiptir.Olcime dayali yuk
modellemesinde aktif ve reaktif gui¢c parametrelerinin
degerlerine gore kararlilik analiz sonuclari farklihk
gostermektedir

Referanslar ve Bilgilendirmeler

MehmetUzunloglu-MustafaBaysal-Celal

Kocatepe(Yildiz Teknik Universitesi)

https://dergipark.org.tr/tr/pub/adyumbd/issue/51524/65

ITU-Serdar Ekinci 0824

https://dergipark.org.tr/tr/pub/adyumbd/issue/51524/65
0824
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DOGRU AKIM MOTORUNUN HIZ KONTROLUNUN
MATLAB/SIMULINK ORTAMDA MODELLEMESI

Halit Demirel

Elektrik Elektronik
Muihendisligi

Ozet

Bu deneyde amacimiz bir dogru akim motorunun hiz
kontrolintn matlab/simulink Gzerinden yapmamizdir. Bu
kapsamda, Pl ve PID denetleyici kullanilarak bir Dogru
AKim motorunun hiz kontrolu de gerceklestiriimistir. DA
motorunun hiz denetiminde Kp, Kl ve Kd katsayilari
degistirilerek, bu katsayilarin sistem cevabi Uzerindekl
tepkileri incelenmistir., Deneyde Pl VE PID olarak
tasarlanan kontrolorle sistem Uzerinde ki hatalar
aylklanmaya calisildi ve Ikisi arasindaki bulgular
karsilastirildi. PID ile yapilan kontrolorde ki daha dizgun
bir deger alindiglr basta olusan tepkimeleri ortadan
kaldirildigi ve kararlihigin artirildigi gozlenmistir.

Projede Yapilanlar

Proje hakkinda literattr taramasi yapildi ve dnceden
hazirlanmis tez, makale ve calismalardan yeterli destek
alindi.

Matlab/simulink tGzerinde dogru akim motoru tasarlandi.
Dogru akim motorunda hiz kontrolil yapabilmek icin
hangi kontrolorler kullanilacagina karar verildi.

Pl ve PID kontrolor tasarimi vyapilip dogru akim
motorunda ki hiz kontrolleri yapildi.

Pl ve PID kontrolctiler arasinda ki cikis degerleri
karsilastirildi.

Danisman: Ogretim Gorevlisi Doktor Tuncay Altun

Proje Kodu
EEM-32

Sonuc ve Degerlendirme

Projemizin sonucunda hiz kontroliinde surekli hal
hatasi| en aza indirgenmisgtir.
PID 1ile basta olusan
ortadan kaldirildi.

Pl ve PID uzerinde vyapilan hiz kontrolleri
karsilastirildi.

PID denetleyici motorun hizini referans hiza
oturtmustur. Hizi istedigimiz saniye degisim
imkani almistir.

Projemizde gelistirilebilecek alan araligi cok
fazladir. Bunlar yeni da motorlar veya sadece hiz
kontroll ile degil sicaklik kontroll konum kontrolQ
gibi bircok yeni kontrole ev sahipligi yapilabilir.

dlizensiz tepkimeler

P In1 Out1

P In2 Out2

DCMOTORKONTROL

Referanslar ve Bilgilendirmeler

Sevki Demirbas, "Internet Tabanli PI Kontrolli Bir Dogru
Akim Motoru Deney Seti", Gazi Univ. Mih. Mim. Fak. Der.
Cilt 22, No 2, 401-410, 2007

Colak I. ve Bayindir R., “DA Motoru Hiz Kontroli Icin
Denetleyiciyi Pl Kontrolor Olarak Programlama”
Pamukkale Universitesi Mihendislik Fakiltesi, Mihendislik
Bilimleri Dergisi, Cilt 11, Sayi 2, 2005
https://ctms.engin.umich.edu/CTMS/index.php?example=

MotorSpeed&section=SimulinkModeling

Kuscu H., “Otomatik Kontrol (PID kontrol)” [Ders notlari]
Ibrahim, H. E. A., Hassan, F. N., & Shomer, A. O. (2014).
Optimal PID control of a brushless DC motor using PSO

and BF techniques. Ain Shams Engineering Journal, 5(2),
391-398.



https://ctms.engin.umich.edu/CTMS/index.php?example=MotorSpeed&section=SimulinkModeling

Ozet

Elektrik Elektronik
Miihendisligi

DA motor

Projede Yapilanlar
Bu calismada bir DA motorun acik cevrim transfer
fonksiyonu bulunduktan sonra da hata orani PID
kontrolor katsayilari ile kapali cevrim bir DA motor
kontrolcu tasarlanarak istenilen seviyede elimine
edilmistir. Bu uygulamada PID yardimiyla DA motor
kontrolu analizi yapilimistir.

hiz kontrolu sayisal kontrol yontemleri
kullanarak, birbirlerine gore avantaj] ve dezavantajlarini
muhendislik ogrencilerinin gormelerini, ayni zamanda
yeni bir metot gelistiren arastirmacilarin da mevcut
sonuclarla kendi sonuclarint karsilastirabilme imkani
saglanmistir. Tasarlanan DA motor hiz kontrol sisteminin
Matlab/Simulink programiyla davranigi cikartiimistir.

K=0.01%BILINEN
b=0.1%DEGERLER
J=0.01%GIRILDI
R=1%*

1=0.5%*

pay=K2TRANSFER

payda=[ (J*L) ((J*R)+(L*b)) ((b*R)+K*2)]%FONKSIYONU

Kp=100%F ——*Eﬁ*——+ :
Ki=210%1

Kd=10%D

payc=[Kd, Kp, Ki]g**xxxx HATA

paydac=[1 0] F***&**kkt**kQRANT
paya=conv (pay, payc) $****Kp, KI, KD
paydaa=conv (payda,paydac) =
[payac,paydaac]=cloop (paya,paydaa) sCARPILIYCR

step (payac,paydaac) 3Birim basamak girise karsilik cevap
title('DC MOTOR EKONTROLCU')

disp('HANDAN DINC 16006116008")

Sekil 1: DA motor kontroli icin girilen degerler

Amplitude

Sekil 2: DC Motor Kontrol Genlik-Zaman Grafigi
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DC MOTOR KONTROLCU

DA Motorunun Hiz Kontrolunun Matlab\Simulink
Ortaminda Uygulamasi

Handan DINC

Proje Kodu
EEM-33

Danisman: Ogr. Gor. Dr. Tuncay ALTUN

Sonug¢ ve Degerlendirme
Sistem bozucu etkilere sahip devrelerde,
hassasiyetin onemli oldugu durumlarda cikistan
allnan hata algoritma sayesinde dogru PID
parametre degerleri ile carpilir ve hata elimine
edilerek sorunsuzca kullanilabilir. Bu calisma
surecinde hiz kontrolu yapmak icin gerekli temel
bilesenlerine ne oldugunu ozelliklerini ve urun
cesitlerini tanimis oldum. Donem derslerinde
gosterilen parcalarin gercek uygulamalarda nasil
kullanildigi  teknik avantaj ve dezavantajini
karsilastirma imkani buldum.

DC MOTOR KONTROLCU TASARIMI 1

I = *Gi) = g Fibe — £+ l'-'_:+ 102 > D

X

DC MOTOR KONTROLCU TASARIMI 2

1S E(K) Y ’ X
J_—H:, — hw y A 120420 "
X
.»—p -

Sekil 3: DA Motor Tasarim

PALRAMETRELERI ILE

Referanslar ve Bilgilendirmeler
[1] Mamdani, E. H. (1974). Application of fuzzy

algorithm for simple
dynamicplant. Proc. IEEE, 1585-1588.
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[2] Gurbugz, E. (2007). Self tuning PID parameters using
fuzzy logics vs nonlinear

controllers. Master’s Thesis, Istanbul Technical
University.
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DA-DA BUCK DONUSTURUCULERIN
MODELLENMESI VE KONTROLCU TASARIMLARI

BEKIR GUNESER

Elektrik-Elektronik L. ) o Proje Kodu
Miihendisligi Danisman: Ogretim Gorevlisi Dr. TUNCAY ALTUN 36

Ozet Sonug ve Degerlendirme

Bu tamamlanan denetleyici ve devrenin Simulink
ortaminda giris gerilimi 12V ve cikis gerilimi
sirasiyla 2V,5V ve 10V icin test edildi ayrica yuk
degisimine denetleyicinin tepkisi incelendi.Cikista
kiguk dalgalanmalar gozlemlensede Istenilen
sonuclar elde edildi ve proje tamamlandi.

DA-DA buck donusturuculerin yaptigi is girise uygulanar
gerilim miktarini ¢ikisda istenilen gerilim miktarina
dusurerek duzenlenmis bir gerilim tretmektir. Buck
donusturuculer kendi kendini duzenleyen gug
kaynaklarinda, batarya guc sistemlerinde, uyarlanabilir
kontrol uygulamalari vb. alanlarda kullanilabilir. Genig bir . . . ]
kullanim alanina sahip olan bu DA-DA buck | ~ Votage Memmurementey
donusturuculerin dezavantajlari gurultu ve karmasik
olmalaridir.

Bu donusturuculerde cikis geriliminde olusabilecek
dalgalanlanmalari azaltmak ve istenilen gerilimi elde
edebilmek i¢in ise denetleyici kullanilir.Biz ise bu | | | | |
calismada denetleyici olarak Pl(Oransal-integral) e
denetleyici tasarladik. | | | | | |

- -
N .
I =

wh
o
|

Voltage Measurement:1

Projede Yapilanlar

Ik olarak DA-DA buck dénustlict devresinin calisma
prensibine uygun olarak devre semasi elde edildi ve ' 02 ooa oos  oos me,{:ims,“‘l‘z
kullaniimasi gereken devre elemanlari . . e Sierive Riot Ve Nogs Moss Ursmpnt: 20o ke Villk
kararlastirildi.Bu devre elemanlari yuk direnci , |
kondansator ,bobin ve gerilim duzenlemek icin
gerekli olan anahtarlama elemani MOSFET.
Ardindan bu devre elemanlarinin planlanilan devre
icin degerleri bulundu.

(C=53.39uF,L=875uH,R=100Q)

8l
6 -
4 H
o
0

Voltage Measurement:1

Buraya kadar tamamlanan devre icin Pl

denetleyicisi tasarimi deneme ve hata yéntemi ile Referanslar ve Bilgilendirmeler |
tasarlandi ve tamamlanan bu devre ve denetleyici Matlab/Simulink ortaminda hazirlanan bu projede DA-

icin Matlab/Simulink ortaminda testler gerceklestirildi. DA buck donusturculer ve PID denetleyiciler uzerinde
=zl I genel bir bilgiye ulasildi.Bu proje konusunda

calismam icin bana yol gosteren Ogr.Gor.Dr.Tuncay
ALTUN’a tesekkur ederim.

Referanslar
e CALISKAN, Abuzer, U. N. A. L. Sencer, and Ahmet

ORHAN. "Buck-Boost Donusturucu Tasarimi,
Modellenmesi ve Kontrolu." Firat  Universitesi
Miihendislik Bilimleri Dergisi 29.2 (2017): 265-268.

 Akgul, Tugrulhan. DA-DA azaltici (Buck) déndistiirticii
icin dogrusal olmayan geri adimlamali kontrolci
tasarimi ve gercek zamanli uygulamasi. MS thesis. Fen
Bilimleri Enstitusu, 2020.

MUHENDISLIK ve MIMARLIK FAKULTESI PROJE ETKINLIGI ve YARISMASI 2022




AKIM KORUMALI AYARLANABILIR
GUC KAYNAGIH

Gulld KARACA

Elektrik-Elektronik
Miuhendisligi

Ozet

DC glc kaynaklari elektronik sistemlerin en cok ihtiyac
duyulan devreleridir.Adaptor, pil veya regulatorler
kullanmak her gerilim seviyesi icin mumkun
olmadigindan dolay! ve pratiklik acisindan da islerimizi
kolaylastirmak amaci ile guc¢c kaynaklarina ihtiyac
duyulur. Ayarli bir gi¢c kaynagi kullanarak devrelerimizi
diledigimiz voltajlarda besleme imkani elde ederiz.Bu
nedenle laboratuar tipi guc kaynaklarini kullanmayi tercih
ederiz.Bu projede transformator , dogrultma filtreleme
,regulator devresinden olusan, 5V-12V-24V sabit cikis
veren akim korumali ayarlanabilir gi¢ kaynagi yapimi
gerceklestirildi.

Projede Yapilanlar

Devre semasl CAD
programinda hazirlanarak
cikartilir ve plakete basilir.
Malzemeler yerlestirilerek
lehimlenir ve tum devre
elemanlari birlestirilir. GUc
kaynaginin calisma
prensibi yandaki semada
gosterilmisgtir.

Devrenin
hazirlanmasi

220V AC gerilim

Transformator

24V AC gerilim

Dogrultucu

24\ sabit

24V DC gerilim cikis

Filtreleme

Regulator

12V-5V
sabit cIkIS

12V — 5V DC gerilim

Danisman: Dr. Ogr. Uyesi Hakan KiSIOGLU

Proje Kodu
EEM-39

Sonuc¢ ve Degerlendirme

Projede yapilan gic¢c kaynagi 5V-12V-24V sabit
cikis verirken ayni zamanda ayarlanabilir ve akim
korumasini saglamaktadir. Transformator,
dogrultma,filtreleme ve regulasyon igslemlerini
gerceklestirmektedir.

Guc kaynagl asiri akima maruz kaldigl takdirde
koruma Ozelligi vardir. Ayarlanabilir olmasi
istedigimiz gerilim seviyesinde islem yapabilme
olanagi saglar.

Yapimi gerceklestirilen gl¢ kaynaginin tim testleri
ve kontrolleri yapilmistir.  Gerekli sabit ve

ayarlanabilir degerler dogru ve saglikli bir sekilde
verilmektedir.Kullanima hazir bir sekilde yapimi
tamamlanmistir.asagidaki resimde yapilan guUc
kaynaginin onden gorinumu sekil 1°’de verilmigtir.

Referanslar ve Bilgilendirmeler

Guc kaynagi cikista 0-24V arasinda gerilim
vermektedir.
5V-12V-24V sabit cikis portu vardir.

1.)https://www.muhendisbeyinler.net/baski-devre-
nasil-yapilir/ Erisim tarihi: 15.11.2021

2.)H.Bodur,Guic Elektronigi,Istanbul 2009

MUHENDISLIK ve MIMARLIK FAKULTESI PROJE ETKINLIGI ve YARISMASI 2022




FIBER OPTIK HABERLESME SiSTEMI

Elektrik-Elektronik
Miihendisligi

Ozet

Dinya tarihi boyunca iletisim insanlar arasinda énemli
bir gereksinim oldugundan farkli haberlesme sistemleri
gelistirilmis ve bu sistemler yaygin olarak kullaniimistir.
GUnUmuiz toplumunda farkli alanlarda ortaya c¢ikan
iletisim ihtiyaci kablolu veya kablosuz olarak gelistirilen
haberlesme sistemleri ve protokolleri araciliiyla
saglanmaktadir. Fiber optik kablolarin ve optik
sistemlerin galismasi, 1sik sinyaline dénustirtlen verinin
cam veya plastik fiberler kullanilarak bir noktadan baska
bir noktaya gonderilmesi seklindedir.

Bu projede; fiber optik kablo kullanilarak kullanicidan
alinan metin  (text) bilgisinin 1Sk  sinyallerine
donustaralirek aliciya aktarilmasi ve gelen verinin
burada c¢o6zilerek ekrana yansitiimasi amaglanmistir.
Ayrica fiber optik dersinde 06grenilen bilgilerin
uygulanmasi amaglanmistir.

Projede Yapilanlar

Projede gelistirilen haberlesme sistemi
verici(transmitter), alici(receiver) ve fiber optik kablodan
olusmaktadir.  Verici ve  alici islemleri igin
mikrodenetleyici olarak Atmega328P kullaniimistir.

Verici béliminde metin (text) bilgisi, 4x4 tus takimi
(keypad) veya bluetooth ile vericiye baglanan mobil
cihaz ile girigs yapilabilmektedir. Verinin 1sik sinyaline
donustlrdlmesi icin optik verici diyot (b) (SFH750V)
kullanilmig olup, metinde yer alan her bir karakter igin
yanip-sonme zamanlamasi Ardunio IDE ile tanimlanmig
ve mikrodenetleyiciye yuklenmistir.

Vericide Uretilen 1s1k sinyali, fiber optik kablo ile aliciya
aktarilarak buraya bagli bulunan optik alici fotodiyot (a)
(SFH250V) ile elektrik sinyaline dénusturtimustar. Optik
alicildan  mikrodenetleyiciye  aktarilan  bu  veri
mikrodenetleyici Uzerinde c¢o6zilerek LCD ekranda
gOsterilmigtir.

Projede kullanilan elektronik kartlar ve elektronik
elemanlarin  yerlestirilecegi alici-verici  kutulari 3D
yazilim (Autodesk Fusion 360 &grenci sUrimu)
kullanilarak tasarlanmis ve 3D yazicida Uretilmistir. Bu
calismada kullanilan malzemeler ve kullanim amaclari
tabloda verilmistir:

KULLANILAN MALZEMELER ADET KULLANIM AMACI

Arduino Uno 2 Verici ve Alici kodlari Gizerinde
bulunduran mikrodenetleyicili kart

SFH250V, Fiber Optik Alici Fotodiyot 1 Vericiden gelen 1sik darbelerini algilar.

SFH750V Fiber Optik Verici Diyot Gonderilecek bilgiyi 1sik darbelerine

donustarir.
4x4 Keypad
2,2mm fiber Kablo (2m)
12C 16X2 LCD EKRAN

Verici igin metin(text) bilgisi girilir.

Isik sinyalini vericiden aliciya aktarir.
Girilen ve aktarilan metin(text) bilgisini
gormemizi saglar.

HC-05 Bluetooth Karti Keypad Uzerinde bulunmayan metin
(text) bilgisinin mobil cihazdan alinmasini
saglar.

Zehra KESKIN - Canan AKCA ERTURK
Danisman: Dr. Ogr. Uyesi Hakan KiSIOGLU

Proje Kodu
EEM-41

Sonug ve Degerlendirme

Bu projede fiber optik kablo Uzerinden veri tek yonla,
hizh  ve kayipsiz olarak aktarilmig ve ekrana
yansitilmigtir.  Tasarlanan  haberlesme  sisteminde
1Mbit/s veri aktarimi saglanabilmektedir. Kullanilan fiber
kablo plastik malzemeden uretilmis olup gérinur kirmizi
1S1g1 (650nm) iletmektedir. Bunun yani sira optik verici
LED kullanilarak 660nm dalga boyunda sk
Uretilebilmektedir. Optik verici diyot ve alici fotodiyot
plastik konektér igerisinde bulundugundan parazitlerden
etkilenmemektedir. Boylelikle gevresel faktérlerden daha
az etkilenen bir veri iletimi sistemi kurulabilmektedir.
Projeye ek olarak farkl yapidaki fiber optik kablo, optik
alici yada optik verici gibi teknolojiler kullanilarak veri
aktarim uzakhgr ve aktarilan veri boyutu gibi
parametrelerde daha iyi sonuclar elde edilebilecektir.
Ayrica verici kismina bir optik alici fotodiyot, alic
kismina da bir optik verici diyot daha eklenerek ¢ift yonlu
veri iletimi saglayan haberlesme sistemi de gelistirilebilir.
Bireysel iletisim ihtiyaglari, Endustriyel otomasyonlar,
nesnelerin interneti (I0OT) gibi teknolojilerin gelisimi ve
birbirleriyle iletisim kuran, aralarinda surekli veri akisi
saglayan cihaz sayisinin artmasiyla haberlesme
teknolojilerine olan talep gin gegtikce artmaktadir. Bu
intiyaglar icin 1sik ile veri iletimi yayginlagmakta, Wi-Fi
yerine  gorunur 1s131 kullanan  Li-Fi  sistemler
gelistiriimektedir.

(a) Optik Alici Fotodiyot  (b) Optik Verici Diyot

Referanslar ve Bilgilendirmeler

1.Gozlagik,E., Gokrem,L.(2020). Goérundr Isik Haberlesmesi
ile Ic Mekan Konum Belirleme. Journal of New Results in
Engineering and Natural Science, No:11, 23-35, 21 Aralik 2021
2.https://circuitdigest.com/microcontroller-projects/li-fi-
communication-between-two-arduino,

Erisim: 17 Kasim 2021

3.Eldem,M.O., Ginumuz Haberlesme Teknolojilerine Kisa Bir
Bakis. TMMOB EMO Ankara Subesi Haber

Bulteni, 2015/5, 3-7, 7 Aralik 2021

Bu projenin yapimi sirasinda bize yol
gOsteren ve desteklerini esirgemeyen
Danigsman hocamiz Dr. Ogr. Uyesi

Hakan KiSIOGLU'na tesekkiir ederiz.
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CAN BUS (CONTROL AREA NETWORK)
~ HABERLESME PROTOKOLU VE
FiIBER OPTiK KABLO iLE VERi AKTARIM|

Hasan Huseyin ILIKLI

Elektrik - Elektronik
Miuhendisligi

Ozet

Gunumuzde teknoloji hizla gelismektedir. Otomobiller,
hayatimizdaki vazgecilmez araclarin basinda
gelmektedir. Bu sektorde kullanilan sistemler, mekanik
ve elektronik aksamlari bakimindan cok buyuk bir alt
yap! ve tasarima sahiptir. Insanlar icin 6n planda olan bu
gereclerin gerekliklerin basinda guvenlik gelmektedir. Bu
nedenle sistemde kullanilan her bir sensorun stabil
calismasi ve bunyesinde bulunan butun sensorlerin
hassas  sekilde  haberlesmesi  gerekmektedir.Bu
nedenlerden dolay! araclar icin CAN BUS haberlesme
sistemi gelistiriimigtir. Projede kullanilan verici STM32
mikrodenetleyici ve HC-SR04 modulu ile mesafe
Olcllerek. Bu mesafeyi kullanilan haberlesme protokoll
aracithgiyla alici STM32F103C8T6 mikrodenetleyiciye
aktarimi saglanmis olup alict kismina gelen veri, fiber
optik kablo 1ile seri port haberlesme modullne
gonderilerek ekranda gosterilmesi gerceklestiriimigtir.

Projede Yapilanlar

Projede kullanilacak olan elektronik malzemelerin
EAGLE programi ile sematik ve Baski devre cizimi
tasarlanarak devre karti cikartiimistir. Verici bolumunde
STM32F103C8T6 mikrodenetleyici ve HC-SR04 mesafe
sensoril kullanilarak mesafe oélcilmistir. Olgilen bu
mesafe verisine bir ID numarasi verilmigtir. ID numarasi
verilmesinin sebebi bu haberlesme protokolunu gore
gonderilecek olan her mesajin bir ID numarasi olmasi
gerekir. Aksi takdirde ID numarasi olmayan mesajlarda
hatali gonderim olur. Verici boluminde ID numarasi
verilmis olan mesaj CAN BUS haberlesme ile aliciya
gonderilir. Alict bolum gerekli mesaj ID filtrelemesi
yaparak sadece verici tarafindan gonderilen mesaji alir.
Alinan bu mesaja modulasyon teknigi uygulanarak optik
verici lazer diyod ile fiber optik kablo icerisinde isik
gonderilerek alici, fototransistor araciligiyla gelen 1sigi
algilayarak demodulasyon teknigi uygulanarak veri
alinmis olup seri port ekraninda gosterilmistir.

Fototransistor

Danisman: Dr. Ogr. Uyesi Hakan KiSIOGLU

Proje Kodu
EEM - 42

Sonuc¢ ve Degerlendirme

Projede kullaniimis olan haberlesme protokolinde
mesajlara ID verme vyontemi, alinan mesajlar
filtrelenerek istenilen ID numarali mesajlarin kabul
edilme teknikleri 6grenildi. Gonderilecek olan verinin
elektronik  sinyalleri  lazer diyot ile 1siIga
donusturulerek fiber optik kablo araciligr ile hedef
alici kisma gonderilir. Alclt kismina ulasan Isik,
fototransistor ile algilanip gonderilen 1sik tekrar
elektrik sinyaline donusturdlerek veri alinmis olur. Bu
sekilde fiber optik kablo ile veri aktarma iglemi
saglanmis olundu. Sekil 1.0’da uzakligin ekranda
gosterilmesi.

Fototransistor
Optik Verici
Diyod .
R et S g& Fiber Optik Kablo :

Can Bus Haberlesme Ser1 Port Haberlesme
Alic1 Kart Modiili

Sekil 1.0 Olculen uzakhgi seri port moddl ile ekranda
gosterilmesi

Referanslar ve Bilgilendirmeler

[1] “CAN BUS Haberlesme Nedir? - CEYREK
MUHENDIS.” https://www.ceyrekmuhendis.com/can-
bus-haberlesme-nedir/ (erisim tarihi:ocak. 10, 2022).
2] “HCSRO04 Ultrasonic sensor and STM32 »
ControllersTech.” https://controllerstech.com/hcsr04-
ultrasonic-sensor-and-stm32/ (erisim tarihi:ocak. 10,
2022).

[3] “Baris Samanci - CAN Bus nedir? CAN protokolu
incelemesi.”
http://www.barissamanci.net/Makale/15/can-bus-
nedir-can-protokolu-incelemesi/ (erisim tarihi ocak.
10, 2022).

Yapilan projede gerekli yardim ve destegini hicbir
zaman esirgemeyip yol gosteren danisman hocama
Dr. Ogr. Uyesi Hakan KiSIOGLU’ na tesekkdir ederim.




AKILLI TRAFIK TRAFIK SINYALIZASYONU

AHMET SARIKOCA - 16006217048
ALPER KILIC — 16006117001

DANISMAN : DR.O§gr MAHMUT YILDIRIM

ELEKTRIK - ELEKTRONIK
Mihendisligi

Ozet

Kavsaklarda ve uzun sure kirmizi isiklarda beklemek
hem trafik agisindan hem de arabalarin yakit tuketimleri
acisindan cevreye zarar vermektedir. Yapacagimiz bu
proje ile de bu sorunlari en aza indirgemeyi ve ulkeye
katki saglamay! amacliyoruz. Trafigin en yogun oldugu
yollardaki kavsaklarda biriken araclarin, kirmizi 1sikta
bekleme surelerini azaltmak i¢in daha az yogun olan ya
da bos olan gecislere kirmizi isik suresini daha uzun
ayarlayarak, trafigin fazla oldugu gecislerde ise yesil isik
surelerini artirmak yoluyla trafik akisini iyilestirmektedir.
Boylece, arac sayisinin fazla oldugu gecislerde gereksiz
beklemelerin dnlne gecilecek ve bu beklemelerin
azalmasi ile trafik akisi hizlanacagi gibi, araclarin yakit
tuketimleri de azalacak ve gevreye salinan hava
Kirleticilerinin orani da dusecektir.

Projede Yapilanlar

Projenin tasarimin da Arduino Uno, C++, Proteus ve
Adobe Photoshop programlarindan yararlaniimistir.
Proje de agirlik sensoru kullanilarak daha az
beklenmesi ve trafik akisini olumlu etkilemesi i¢in
trafigin yogun oldugu seridin yesil 1sik yanip,
araclarin daha az oldugu seridin ise kirmizi isik
yanmasl beklenmektedir.

Yapacagimiz engelli yaya gecidi ile hem gorme
engellileri hem de tekerlekli sandalye kullanan
bireyler, gazi, hamile, yasli vb. insanlar icin kolaylik
saglanmaktadir. Bu yaya gecidinde gorme engellileri
icin ses komutu, diger bireyler icin ise buton sistemi
kullanilacaktir..Son olarak kullandigimiz sistem ise
trafik kazalarini en aza indirmek ve suruculerin
dikkatini arttirmak amaci ile tasarlanmaktadir. Hatall
gecisleri engellemek icin kirmizi isikta algilayici
sensor sayesinde araclarin gecisi yasaklanmaktadir.
Yesil 1sik yandiginda ise algilayici sensorun devre
disi olmasi saglanir.

Trafikte akicilik saglamak
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Saglamak

Trafik sikistkhgini azaltmak

Proje Kodu
EEM-45

Sonuc ve Degerlendirme

Kavsaklarda ve kavsaklar arasindaki yol
kesimlerinde trafik daha akici hale getirilir.
Araclarin kavsaklarda bekleme sureleri,
dolayisiyla trafikte gecirdikleri vakit en aza indirilir.
Zehirli gaz salinimi ve gurultu kirliligi azaltilarak
cevre Kirliliginin onlenmesinde katki saglar

Yakit tuketimi azaltilarak ulke ekonomisine katki
saglanir.

Sistemin urettigi guvenli sureler ile kirmizi i1sik
ihlallerini ve trafik kazalarinda azalma saglanir.

Referanslar ve Bilgilendirmeler
https://maker.robotistan.com/kategori
http://www.vitalisteknoloji.com/akilli-kavsak-
yonetim.html

https://www.issd.com.tr/tr/17621/Dinamik-Kavsak-
Kontrol-Sistemi-CHAQOS

https://www.neotechteknoloji.com.tr/tr-
tr/cozumlerimiz-tkc-kavsak-kontrol-sistemler:

Modern Donel Kavsak Kullanimi- Karayollari Genel
Muaduarlagu / Trafik ve Ulasim Bilgileri



https://maker.robotistan.com/kategori
http://www.vitalisteknoloji.com/akilli-kavsak-yonetim.html
https://www.issd.com.tr/tr/17621/Dinamik-Kavsak-Kontrol-Sistemi-CHAOS
https://www.neotechteknoloji.com.tr/tr-tr/cozumlerimiz-tkc-kavsak-kontrol-sistemleri

AKILLI OTOPARK

BUSRA NiSA DINC 16006118095
ISLAM YELEGEN 16006118091

ELEKTRIK-ELEKTRONIK
Miuhendisligi

Ozet

Akil  otopark sistemi insanlarin  hayatina
kolaylik saglayacak bir teknolojik gelismedir. Bu
projenin amaci, Ozellikle katli otoparklarda ve AVM
otoparklarinda oldugu gibi ara¢ park yerlerinin sinirl
oldugu bdlgelerde, stricllere uygun park vyer
bulmalarinda yardimci olmaktir. Bunun i¢in, araglarin
kendi kendine (otonom bir sekilde) park edebilmelerini
mumkin kilan bir sistem gelistiriimesi

hedeflenmektedir.

Projede Yapilanlar

Projenin nasil yapilacagl tasarlandiktan sonra
malzeme listesi c¢ikarildi. Gerekli malzemeler
temin edildikten sonra ilk olarak cizgi izleme
sensorunun nasil kullanildigr arastirildi ve
kodlamasi yapilarak test edildi. Gerekli
kodlamalar yapilarak sensorler yardimi ile serit
Izleme ve otonom park etme uygulamalari yapildi.
Sensor kullanarak tasarladigimiz otomatik park
yapan aracimizi duzgun bir bicimde cizgi takibi,
motor kontrolleri , kullanilacak yazilimin onemli
kismini tamamlandi. Bu sensorler sayesinde
arabanin uzerinde oldugu zeminin renk
kontrastlarini belirleyerek serit takibini stabil bir
sekilde yapabilmesi saglandi.

BURAK ERDEM 16006118117
Danisman: Dr. Ogr. Uyesi Mahmut Yildirim

Proje Kodu

EEM-46

Sonug¢ ve Degerlendirme

Akilli otopark sisteminin hayata gecmesiyle,
slrlculerin otoparki dolasip park yeri aramalari
son bulacaktir. Otopark girisinde sistem aktif
edilerek aracin otonom olarak en yakin park
yerine hareket etmesi saglanabilecektir.
Boylelikle, strlcllere vakit kazandirilirken ayni
zamanda vyakit tasarrufu da saglanmisg
olacaktir. Bu sistemin diger bir faydasi ise,
surcllerin park vyeri bulmaya calisirken
olusturduklari trafik yogunlugunun &niine
gecilmesiyle otoparklarda yasanan kucuk trafik

kazalarinin da énlenmesi olacaktir.

Referanslar ve Bilgilendirmeler

1) https://www.sektorumdergisi.com/otonom-
park-etme-sistemi-onay-aldi/

2) https://dergipark.org.tr/tr/download/article-
file/874930

3) https://www.sick.com/tr/tr/gelecegin-park-etme-

coezuemue-akll-sensoerler-otonom-park-
robotlarna-kumanda-ediyor/w/blog-parking-in-
the-future-intelligent-sensors-control-
autonomous-parking-robot/
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AKILLI SERA SISTEMI

FATMA ONCUL

RIFAT KORHAN KOCAMAZ

LEKTRIK ELEKTRONIK
Miihendisligi

Ozet

Akilli sera sitemini, otonom olarak tarimsal urunler
icin  uygun ortam sartlarini saglamak, doga
olaylarinin olumsuz sartlarindan seralari korumak,
tarimdan daha verimli sonuclar elde etmek, teknoloji
ile tarimi Dbirlestirip Is yukunu azaltmak ve ulke
icin
sectik. Bu projeyle Dbirlikte maliyeti dusurerek daha
verimli sonuclar elde etmek Iistedik. Projemizde
elimizdeki  yagmuir, ISl ve nem sensorleri
yardimiyla ortamdaki verileri Arduino sayesinde
LCD ekrana  gondererek  bilgileri gozlemleyip,
Istenilen  ortam  olustugunda seramizin ustunu
kapatmay!

kalkinma hareketliliginde rol almak istedigimiz

servo motor
hedefledik.

kullanarak acip

Projede Yapilanlar

Arduino Ile 1si, toprak ve nem, yagmur sensorler
kullanarak seray! akilli sera projesine c¢evirmeyi
amacladik. Arduino sayesinde LCD ekrana
gondererek Dbilgileri gozlemleyip, Istenilen ortam
olustugunda seramizin ustunu servo motor
kullanarak acip kapatmayi hedefledik. Serada
kullandigimiz malzemelerin gucunu gunes
panellerinden ¢cikarmayi dusunduk.

Su seviyesi sensoru sayesinde depodaki su miktar
seviyesini LCD ekranda gorerek depodaki su
miktarinin seviyesine bagli olarak ekleme ve ¢gikarma
yvapilabilmektedir. Yetistirilecek olan urune gore
sicaklik, nem ve sera havalandirmasi sistem
tarafindan otomatik olarak ayarlanacaktir.

Proje Kodu

Danigsman: Dr. Ogr. Uyesi MAHMUT YILDIRIM FEM-47

Sonu¢ ve Degerlendirme

Gerceklestirilecek olan proje ile, Akilli sera yaparak
urun yetistirme maliyetinde azalma ve verimli bir
tarim elde edilmesi amaclanmistir. Gunesli havalarda
urunun ihtiyaci dogrultusunda urune zarar
gelmeyecekse urunun tozlasmasina yardim etmek
maksadiyla sera acllarak ruzgar sayesinde tozlasma
saglanilabilir. Projede sicaklik sensoru ile ortam
sicakligini ve nemini, toprak nem sensoru ile toprak
nemini, yagmur sensoru ile havanin yagisli olup
olmadigini, LDR ile havanin aydinlik olup olmadigini
olcup bu bilgileri uzerinde barindirdigi LCD ekranda
gorebilecegiz. Tasarimi yapilan sera otomasyonu
projesi ile tarim bitkileri uygun kosullar altinda
rahatca yetistirilecek urunlerin verimi arttirilacaktir.
Yapilan tasarim calismasinin, bahar doneminde
Bitirme Odevi ile devam ettirerek uygulamayi daha
gelismis hale getirdigimizde ileride gercek bir akilll
sera yaparak sera  masraflarinda azalma
beklenmektedir.

MALZEME LIiSTESI

Arduino Mega 2560 R3
DHT11 Sicaklik ve Nem sensort

Arduino Yagmur sensori

Arduino Toprak ve nem sensorii Higrometre

Arduino LDR modil
Fan-24V0.15A

Su Seviyesi / Yagmur Sensori

2x16 LCD Ekran

Mini Dalgi¢c Su Pompasi 6V 120 Litre/Saat
SG90 RC Mini (9gr) Servo Motor

ekstra malzemeler

Referanslar ve Bilgilendirmeler

Gunumuz teknolojisinde eski seralarin ugrasiimasi
zor olmasindan dolayi seralari otonom ozellik
yuklemek hem bu isle ugrasan insanlarin is yukunu
azaltacak hem de daha verimli mahsul elde
edilecegini dusundugumuzden dolayi bu projeyi
sectik .

Referanslar:

1) http://arduinom.org/arduino-ile-sera-projesi/"
Otomasyona neden ihtiyac vardir?’

2) https://tr.wikipedia.org/wiki/Sera
3)https://serkangumusdag.files.wordpress.com/2013/06/s
era-c3b6deviserkan- gc3bcmc3bcc59fdac49f.pdf

4) https://www.youtube.com/watch?v=eSDXABJbkoU
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ELEKTROMEKANIK KUMANDA PANOSU YAPIMI

Hilmi Can KAYA

Elektrik - Elektronik . . Proje Kodu
Miihendislig Danisman: Ogr. Gor. Mahmut YILDIRIM CEM.AR

Ozet Sonuc¢ ve Degerlendirme

Projenin amaci, cesitli mekanik devre elemanlarini Elektromekanik kumanda panolari
kullanarak kontrol ve koruma islemlerini tek bir endistrideki  bircok sistemin  emniyetli ve
noktadan kolay bir sekilde kontrolunu saglamak ve bu sorunsuz ¢alismasini saglayan sistemlerdir.

sure¢ icin gerekli olan gorevli insan sayisini Elektrik motorlari  basta olmak (izere

azaltmaktir. makinelerin ariza yapmadan calismasi Uretimin
aksamamasi ve verimin dusmemesi icin
gereklidir. Bu nedenle sanayinin her alaninda
kullanitlan bu makinelerin, korunmasi ve istenilen
sekilde kontrol edilmesi gerekmektedir.

GuUnumuzde Uretimin  durmamasl ic¢in

arizalarin olabildigince aza indirilmesi, ariza
durumunda ise
arizanin kolayca giderilmesi c¢cok oOnemilidir.
Kumanda devreleri, arizalarin kolay ve hizli
sekilde tespit edilmesinde ve kolay sekilde
giderilmesinde buyuk rol oynar.

Projede Yapilanlar

Projenin kullanim amaci , Motoru ileri-geri yonde
hareket etmesi , Yildiz-U¢gen baglantisi , diferansiyel
frenleme yapmak ve bunlari gostermek icin yapildi)

Referanslar ve Bilgilendirmeler
Proje sonucundan gerekli testler yapilmis ve
sorunsuz bir sekilde calismaktadir.

Figure1: Proje resmi
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AKILLI ENGELLI ARACI

Muhammed Caglar KIRTAS(16006217036)

ELEKTRIK-ELEKTRONIK
Miuiihendisligi

Ozet

Aracimizin islevi, hafizasinda kayitli olan konumlara (ev,
market, eczane, okul vb.) otonom olarak gidebilmesi ve
bulundugu konuma geri donebilmesidir. Engelli aracinin
bir diger islevi de; parmaga takilan bir sensor yardimi ile
aracin ileriye-geriye, saga-sola hareket etmesini
saglamak ve araci kullanan kisilerin kullanimini
kolaylastirmaktir. Bu ozellikle hedefledigimiz ise
kullanicilarin sahip oldugu yer yon duyularinin yeterli
olmadigl durumlarda aracimizin kullanicilarimiza
yardimcl olmasini saglamaktir. Aracimizda kullandigimiz
engel kacis sensoru ile amaclanan; kullanicilarimizin
karsilarina herhangi bir engel ¢iktiginda, aracin engelleri
algilamasiyla ve o engelden kagmasiyla kaza olma
ihtimalini en dusuge indirmektir.

Projede Yapilanlar

Projenin nasil yapilacagl planlandiktan sonra engelli
aracl icin gerekli olan malzeme listesi c¢ikartildi.
Malzemeler temin edildikten sonra aracin Istenilen
konuma otonom bir sekilde cizgi izleme metodu lle
gidebileceginde karar kilindi ve c¢izgi izleme sensoru
arastirilarak kodlari yazildi. Aracimizin montaji yapildi ve
cizgi izleme islemini stabil bir sekilde yapmasi saglandi.
Gerekli olan diger 1ki madde hakkinda arastirmalar
yvapilarak hangi malzemelerin kullanilmasi gerektigi
ogrenildi ve yazilacak olan kodlar hakkinda fikir edinildi.
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Aracin serit takibi Aracin montajl

Danisman: Dr. Ogr. Uyesi Mahmut YILDIRIM

Proje Kodu
EEM-49

Sonug¢ ve Degerlendirme

Kullanicilarin akilli engelli aracinin sahip oldugu
ozelliklerden faydalanarak istedikleri konuma
otonom Dbir sekilde gidebilmeleri amaclanmistir.
Kullanicilar kendi kendilerine gitmek istediklerinde
Ise parmaklarina takilabilen bir sensor yardimi ile
aracimizi yonlendirebilmektedirler. Kullanicilarin
gittikleri  yerlerde onlerine c¢ikan engelleri
algilayabilen aracimiz olasi kazalari en aza
iIndirmeyli  amaclamis olup kullanicilarimizin
disaridaki yasamlarinda daha rahat hareket
etmelerini saglayacak sekilde tasarlanmistir.

EMGELLI ARACI MALZEME LISTESI

1=ARDUMNIO ROBOT ARABA KITI

2=ARDUMNIO UMNO

DC MOTOR (6 W 250 Rpm Motor

Motor saracd (1298 DC ve Step motor sardci
Uzakhk sensaridl (HC-srod Ultrasonik Mesate Sensari)
BEluetooth moddla (hoD5).

Cark sistemi icin gerkeli malzemelaer.

Ek malzemelar.

WD (0O [~ |G (LN (B || N[t

Referanslar ve Bilgilendirmeler
https://dergipark.org.tr/tr/download/article-
file/1169087

Anonim, 2009. Cizgi lzleyen Robot Yapimi. Robotik
Otomasyon

Sistem Robotik ve
Sistemleri,http://www.robotiksistem.com/

https://dergipark.org.tr/en/pub/gbad/issue/33360/3504

o3

Projemin yapim ve takibl asamasinda bilgi aligverisi
ve verdigi fikirlerinden dolayr Dr.Ogr.Uyesi Mahmut

YILDIRIM hocama tesekkur ederim .
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Otonom Engelli Araci

Muhammed Ali Akdemir

Elektrik-Elektronik
Miihendisligi

Ozet

Nufusunun vyuzde 12,29'u engelli olan Turkiye'de
yvaklasik 2,5 milyon ortopedik engelli bulunuyor. Bunun
yaninda yaklasik olarak 281 bin 439'u gorme engelll
vatandasimiz bulunuyor. Yapmak istedigimiz proje ile
yurume engelli, gorme engelli, kismi felcgli ve yaslanmis
ozel insanlarin hayatlarini kolaylastiracak bir otonom
engelli araci tasarlanacaktir.

Yukarida bahsedilen bu ozel kisiler, gitmek istedikler
yerlere ulagsmakta sikinti yasamaktadirlar. Bu sikintilari
gidermek icin onceden konumlari cihazimiza tanimlanan
noktalara otonom hareket edebilen bir arac
tasarlanacaktir. Bu projede tasarlanacak olan engell

Danisman: Dr. Ogr. Uyesi Mahmut YILDIRIM

Proje Kodu
EEM-50

Sonug¢ ve Degerlendirme

Proje yapimi halen devam etmektedir. Iki ddnemlik
bir proje oldugu icin butun fonksiyonlari

tamamlanmamistir. Kumanda sistemi ve engelde
durma sitemler
algoritmasi ve kodunun da buyuk bir kismi

tamamlanmistir.  Serit  takibl

bitmistir. Otonom hareket kisimda ikinci donem

tamamlanacaktir.

« Kumanda ve engelde durma sistemlerinin
gelistiriimesinde, algoritma bilgisi ile kod
yazmada deneyim kazanilimistir.

Serit takibi sistemi gelistirilirken goruntu isleme,
algoritma gelistirme ve kod yazmada deneyim

aracl ile ev, market, eczane, banka, park vb. yerler
arasinda herhangi bir kullanici kontrolune gerek
duyulmaksizin otonom olarak ulasim saglanacaktir.

kazanilmistir.

Aracin ustundeki karti, sensorleri ve motorlari
beslemek icin batarya paketinin  nasil
tasarlanacagi ogrenilmistir.

Proje maliyetler g6z 6nunde bulunduruldugu icin
model arac kiti Uzerinde gerceklestiriimektedir.

Gercek hayatta engelli aracit  Uzerine
uygulanabillir.

Projede Yapilanlar

Otonom hareketi saglamak icin baslangi¢c noktasi Ile
gideceqgi noktanin konumlari tanimlanir. Bu
konumlar arasindaki mesafe ve rota sarl cizgiler
yardimiyla belirlenir. Arac bu rotayi izleyerek otonom
hareketl tamamlar.

Arac hareket ederken yoldan sapmadan ilerleyebiimesi
icin  goruntu isleme ile serit takibi yapilacaktir.
Kameradan alinan goruntu uzerinde islemler yapilarak
serittin  konumlar bulunur. [1] Serit konumlari ile
aracin cizgiden ne kadar uzaklastigi ve cizginin
egimi hesaplanir. [2] Bulunan veriler kullanarak aracin

yolda ilerlemesi saglanir.
Aracimiz hareket halinde iken onune insan, kedi, kopek

vb. engellerin c¢ikmasi durumunda bu engellere
carpmamasl icin  otonom olarak aracin durmasi
saglanacaktir.

Referanslar ve Bilgilendirmeler

Projede destek olan danisman hocam
Dr. Ogr. Uyesi Mahmut YILDIRIM’ a TesekkUir ederim.

[1] Z. Kim, "Realtime Lane Tracking of Curved Local
Road”, Proceedings of the IEEE ITSC 2006 - 2006
IEEE Intelligent Transportation Systems Conference
Toronto, Canada, September 17-20,1149-1155 (2006)

[2] Automatic Addison, The Ultimate Guide to Real-
Time Lane Detection Using OpenCV,
https://automaticaddison.com/the-ultimate-guide-to-
real-time-lane-detection-using-opencv/, (20.12.2021)

Arac tasarlanan kumanda ile de kontrol edilebilecektir.
Kullanici istedigi zaman kumandaya gecerek aracin
kontrolunu alabilecektir.



https://automaticaddison.com/the-ultimate-guide-to-real-time-lane-detection-using-opencv/

Elektrik-Elektronik

GUNES TAKIP VE KONTROL SISTEMI

BURAK ARSLAN 16006217057

MUSA USLU

Muihendisligi

PROJE TANITIMI

Bu proje, yenilenebllir enerjinin giderek onem
kazandigi gunumuzde gunes isinlarindan maksimum
yararlanma amac edinmistir.

Yenilenebilir enerji kaynaklarindan gunes enerjisi,
gunes panellerinin yayginlasmasi ile daha cok one
cikmistir.Gunes panellerinden elde edilecek verimin
artmasi halinde gunes enerjisinden uretilen elektrik
enerjisinin kullanimi daha da artacaktir.

Projemizde gunes panelinin surekli olarak gunes
Isinlarina dik bir konum almasi saglanmis, gunes
enerjisinden maksimum miktarda elektrik enerjisi elde
edilmistir.

Gunes pillerinden olusan gunes panelinin gunesi takip
edebilmesi icin gerekli alt sistemler gerceklestiriimistir.
Yapilmig olan calismada, gunes panellerinin gun ici
enerji uretim kapasitelerini arttirmak icin, gunesi takip
edebilen LDR ile DA motor kontrollu gunes takip
sisteminin uygulamasi gercgeklestiriimistir.

Sistemin gunese bagl konumunu kontrol etmek,
sistemin yatay ve dusey acisinin ne oldugu, panele
gelen i1sik siddetinin ne kadar oldugu, akunun doluluk
oraninin belirlenmesi icin birgok elektronik devre
elemani kullaniimistir.

MALZEME LiSTESi VE KULLANIM AMACLARI

ARDUINO UNO: Elektonik yazilim ve uygulama cihazi olarak
kullanildr.

FOTOSEL(LDR) : Isaga duyarh olarak calisan ve glnesin
yonunu tespit eden devre elemani olarak kullanildi

LCD EKRAN:Sistem bilgilerini digital olarak gotermesi icin
kullanildr.

GUC KAYNAGI:Panelden iiretilen enerjinin depolanmasi icin
kullanildi.

DC MOTOR:Panelin glunesi takip etmesi icin tasarlanan
mekanizmanin hareketi icin kullanildi.

GUNES ENERJI PANELI:Glines enerjisini elektrik enerjisine
cevirebilmek icin kullanild.

BLUETOOTH VEYA WIFI:Sistemin uzaktan kumanda edilmesi
veya bilgilerin iletilmesi icin kullanildi.

ISI, NEM VE SICAKLIK OLCME ENTEGRELERI:Sicakhk , 1si
nem vb. Degerlerin o6lculmesi icin kullanildi.

DIRENC:Devre ekipmanlarinin korunmasi ve olusabilecek
kacak akimlari engellemek icin kullanildi.

DR. OGR. UYESI MAHMUT YILDIRIM

16006217058

Gunest [2leyen Sistem Sabit Sistem
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GORSEL1 :SISTEM MODELI GORSEL 2 :VERIM TABLOSU

GORSEL3 :SISTEM MAKETI

GELISTIRME ONERILERI

*Bu projede panel sayisi arttirllarak gunes
Isinlarindan daha fazla yararlanmak mumkundur.
*Projede kullanilan entegre ve kablolarin gunes
ISinlarina surekli maruz kalacagini dusunursek bu
projede kullanilan urunlerin gunes isinlarina karsi
dayanikl secilmesi onemilidir.

*Ayrica bu sistemlerin robot , dron ve arabalarin
ustune monte edilmeside yine sitemin gelistirilebilir
olmasi yonunden onemlidir.

REFERANSLAR

Mehmet DEMIRTAS , Nuran AKKOYUN, Emrah
AKKOYUN, Ipek CETINBAS

Yayin Bilgisi: 2019 , Gazi Universitesi Fen Bilimleri Dergisi
Part C: Tasarim ve Teknoloji

DOI: 10.29109/gujsc.549704
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PROJE ADI
AKIM KORUMALI AYARLI GUC KAYNAGI

Ogrenci Adi1 Soyadi: Nusret HALICIOGLU

Elektrik Elektronik
Miihendisligi

Ozet

Bu projede, akim korumali ayarli gu¢c kaynagi
incelenmistir. Glc¢ kaynagi 5-12 V sabit cikiglar ve 0-30
V ayarlanabilir DC clIkis verecek sekilde
tasarlanmistir.Projenin temel amaci, yuke uygun volta
ve akimla devrelere gu¢ saglamaktir. Bu amacla,
ayarlanabilir gic kaynagi Ozellikle laboratuvar ve atolye
gibi farkh niteliklerde ve miktarda guc isteyen yerlerde
rahatlikla kullanilabilirAnalog ve dijital gostergelerle
sistem kontrol altinda tutulup disaridan gozlemlenebilir.
Kullanilacak yere uygun sekilde tum kontrol ele alinabillir.
Bu pojenin deneysel sonuclari, sistemin beklenen
Ozelliklere sahip oldugunu gostermistir.

Projede Yapilanlar

Proje konusu sectikten sonra proje hakkinda bilgi
toplandi.Kullanilacak malzemeler belirlendikten sonra
fiyatlandirma yapildi ve projeyl somutlandirma sdreci
bagslamis  oldu.Proteus programi ile  cizim
tamamlandiktan sonra gerber dosyasi kuse kagina
cikti alindi. Alinan cikti PCB Uzerine 1sil islem
vardimi ile baskilanir.Bu asamadan sonra olusan
baski yollari kontrol edilerek asite atilir. Belirlenilen
malzemelerin yerlestiriimesi IcIn plaket
temizlendikten sonra baski devre matkabi yardimi ile
delinir. Yerlesim Dbittikten sonra lehim islemine
baslanilir.Islem sonunda kisa devre istenmeyen bir
durum oldugu icin multimetre yardimiyla gerekl
kontroller yapilir. Transformator baglantilari izole
edildikten sonra test edilir.
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-Se_kil-l: Baski Devre Asamasi

Malzemelerin
Yerlestiriimesi

Danisman: Dr. Ogr.Uyesi Mahmut YILDIRIM

Proje Kodu
EEM-52

Sonuc ve Degerlendirme

GunUmuzde, ayarli guc kaynaklari hassas yuklerin
artmasidan dolayr daha fazla kullanilmaya
baslamistir. YUkUn hassasiyetine gore cikis ve
sabit voltajlar farkli sekillerde tasarlanabilir.
Projede daha cok onceden tasarlanan degerlerin
elde edilmesi onemsenmis ve sonuclari daha
lyilestirebilmek icin gerekli kontroller yapilmistir.Bu
projede ayarli gu¢c kaynaginin sabit cikislari 5 ve
12 volttur. Bu cikis gerilimleri laboratuvar ve atolye
calismalarinda sorunsuz bir sekilde kullanilabilir.
Ayarli guc kaynaklari, c¢ok hassas yukleri
beslemek icin yapildigindan, kullanilacag! yere
gore tasariminin gerceklestiriimesinde yarar
vardir, Bu vyaklasim projeyi ekonomik ve
kullanilabilir hale getirecektir.

i,

1

Sekil-5:
Ayarli
Guc Kaynag!

Sekil-4:

Sekil-3: Lehim
Test Asamasi

Asamasi

Referanslar ve Bilgilendirmeler

1- Gug Elektronigi - William P. Robbins

Literattr Yayincilik 2014.

2- https://maker.robotistan.com/ayarli-guc-kaynagi/
3- Youtube

Ayrica, projenin gerceklesmesinde yardimlari olan
sayin Dr. Ogr.Uyesi Mahmut YILDIRIM ve Ars. Gor.
Nazim ELMALI hocalarima tesekkur ederim.
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ELEKTROMEKANIK KUMANDA PANOSU YAPIMI

Satinur CELEBI
Nevil Sura OZKURKCU
Zehra KESKIN
Akif YILDIRIM

Elektrik-Elektronik
Miihendisligi

Ozet

Gunumuz gelisen teknolojisinin  hizla ilerlemesiyle
beraber endustri alanindaki bu gelismelere paralel
olarak elektromekanik kumanda devre elemanlari da
artik ulkemizde imal edilmektedir. Bu nedenle cihazlarin
otomatik kumanda devre semalari da onemli bir yere
sahiptir.  Yaptigimiz kumanda panosu sayesinde
elektromekanik kumanda elemanlari (buton, kontaktor,
zaman rolesi, faz kesim rolesi, faz koruma rolesi, faz
sirasi rolesi, asiri akim rolesi) kullanilarak 1 fazl ve 3
fazli motorlarda direkt yol verme, dinamik frenleme,
dusuk gerilimle yol verme(bir kademe reaktans ile yol
verme, stator direnci ile yol verme ve yildiz-uggen yol
verme) gibli motorlarin calismasi saglanabilmektedir.
Elektromekanik kumanda devreleri hemen hemen
hayatimizin her alanina girmesiyle beraber su pompasi,
sokak lambalarinin kumandasi, bahce kapilari,
asansorler gibi pek c¢ok endustriyel uygulamalar
otomatik kumanda devreleri sayesinde saglanmaktadir.

Projede Yapilanlar

Yapilacak olan kumanda panosunda ilk olarak ebatlarina
uygun olmasi amaciyla AutoCad uzerinde tasarim
vapiimistir  Bu tasarimda born vidalarin ve
elektromekanik kumanda elemanlarinin yerlestirileceqi
yerler belirlenmistir. Bu proje dosyasina bagli olarak
60x80 cm ebadinda mika kestiriimistir. Bu mikanin
uzerine proje dosyasinin renkli ciktisi alinarak yapistirma
isleminin gerceklestirimesiyle beraber born vida ve
elemanlarin  montaji icin delme islemi yapilmistir.
Elektromekanik kumanda elemanlarinin mika uzerine
montaj islemi gerceklestiriimistir. Daha sonra elemanlarin
gerekli baglantilarinin yapilmasiyla kumanda panosunun
calismasi test edimistir. Boylece elektromekanik
kumanda panosu yapim islemi tamamlanmistir.

KULLANILAN MALZEMELER . FIYAT
Kontaktor 1600
Diiz Zaman Roélesi 300
175
200
260
120
40

Faz Kesim Rolesi
Asir1 Akim Rélesi
Born Vida

Jog Butonu
Start-Stop Butonu

Sinyal Lambasi 40
Mika (60x80cm) 450
Sigorta 1 25

Tek Damarli Kablo 50 metre 250
4x2.5'luk TTR Kablo 5 metre 200

Fis Bashig 1 20
TOPLAM = 3680

S
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Ahmet DENIZ
Kirsat DOGAN
Danisman: Ogr. Gor. Muttalip ERKAN

Proje Kodu
EEM-55

Sonug¢ ve Degerlendirme

Yapmis oldugumuz elektromekanik kumanda panosu
sayesinde elektromekanik kumanda deneylerinin
vapllmasi amaclanarak kontaktor, zaman rolesi, asiri
akim rolesi, faz kesim rolesi, sigorta gibi elemanlarin
kullanilmasiyla elektrik makinalarini calistirma, yol
verme, frenleme gibi klasik kumanda yontemlerinin
uygulamalarinin gerceklestirimesi saglanmaktadir.
Ayrica cesitli uygulamalar sonucu calisan motorlarda
Istenmeyen bir durumun meydana gelmesiyle motora
zarar gelmesi durumunda cok buyuk maliyetler
olusacaktir. Bu zararin engellenmesi ve motorlarin
Istenilen sekilde calismasi elektromekanik kumanda
panosuyla c¢cok daha pratik ve kontrollu sekilde
saglanmaktadir. Ayrica elektromekanik kumanda
panosu PLC ve Scada uygulamalarinin da alt
yapisini olusturmaktadir.

Referanslar ve Bilgilendirmeler

1- T.C. Mili Egitim Bakanhgi, Elektrik Elektronik
Teknolojisi, Ankara, 2011

2-  https://docplayer.biz.tr/5909612-Elektromekanik-
kumanda-sistemleri.html  Erisim Tarihi:11/01/2022

Saat=18:30

Bu projenin yapimi sirasinda bize yol gosteren
danisman hocamiz; Ogr. Gor. Muttalip ERKAN’a,
bizden yardim ve desteklerini esirgemeyen diger tum
hocalarimiza tesekkur ederiz.
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Davut Kiirsad DUMAN, Mustafa KOC, Adil Furkan OZKAN,
Abdurrahman Akin OZTEMEL, Ismail Kubilay HUSRAFOGLU

Elektrik-Elektronik

Alican Berat TUTUMOGLU

Proje Kodu

Miihendisligi Danisman: Ogr. Gor. Muttalip ERKAN EEM-56

Ozet

Projenin amaci; elektromekanik kumanda sistemieri
hakkinda bilgi edinmek, kumanda panosunda yer alan
materyalleri (kontaktor, buton, zaman rolesi, asiri akim
rolesi, faz koruma rolesi, born vida, duz zaman rolesi
vb.) tanimak ve gorevlerini ogrenmek.

Projede Yapilanlar

Elektromekanik kumanda panosu sistemini
tasarlayabilmek i¢in ilk olarak projemiz uzerinde bilgi
alisverisi yapip, gerekli olan malzemelerin listesini
danismanimiz Sayin Ogr. Gor. Muttalip ERKAN’dan
temin  ettik. Malzeme listesinin  gerektirdigi
malzemeleri kisa bir sure icerisinde alimini sagladik
ve proje ic¢in ik adimi atmis bulunduk. Projeyi
gerceklestirmek icin ilk olarak danisman hocamizin
vardimi ile mika uzerine baski ve delikleme
islemlerini gerceklestirdik. Devaminda Ise mika
uzerine born vidalarin montajini gerceklestirdik. Born
vidalarin montajindan sonra ise elimizde bulunan
zaman rolesi, kontaktor, buton, faz koruma rolesi,
duz zaman rolesi, asiri akim rolesi malzemelerini
mika uzerine montajladik. Malzeme teminati
sirasinda almis oldugumuz kablolar cok damarl
oldugundan dolayi baglantilarini yuzuk ve pabuc ile
gerceklestirdik. Kablo  baglantilarini  kullanilan
malzemelerin numaralarina gore baskli sSemasina
uygun olarak gerceklestirdik ve sistemi hazir duruma
getirdik. Gerekli kontrolleri ve sistem calisma
durumunu Inceledik. Sistemin basarili bir sekilde
calistigini gozlemledik.

Sonug¢ ve Degerlendirme

Elektromekanik Kumanda Panosu projesini basar!
le tamamladik. Bu calismayi yaparken, kontaktor,
buton, born vida, duz zaman rolesi, asiri akim
rolesi, faz koruma rolesi gibi devre elemanlarinin
calisma prensibini  ve mantigini  kavradik.
Tasarlamis  oldugumuz bu  Elektromekanik
Kumanda panosu, kontaktorler sayesinde sisteme
ener|l vermektedir. Scada, tum sahalar kontrol
eden ve izleyen merkezi sistemleri ifade eder veya
bunlar genis alanlara yayiimis karmasik
sistemlerdir. Bu kontrol, PLC tarafindan otomatik
olarak gerceklestiriimektedir. Bu baglamda PLC ve
Scada kavramlarinin  birbiriyle  baglantisini
ogrendik.

Referanslar ve Bilgilendirmeler

Elektromekanik Kumanda Sistemleri hakkinda temel
bilgi zemini olusturduk. Teorik kismin haricinde
uygulamali olarak gerceklestirebilecegimiz bir pano
olusturduk. Kumanda panosunda yer alan baslica
malzemeleri tanidik ve bilgilerimizi  pekistirdik.
Gerceklestirdigimiz kumanda panosu basarili  bir
sekilde tamamlanmistir.

Bitirme Odevi dersi boyunca tasarladigimiz proje ve
etkinliklerimizde bize karsi tecrube ve destegini
aktaran Sayin Ogr. Gor. Muttalip ERKAN’a tesekkur
ederiz.

Referans
Dr. Ogr. Gor. Muttalip ERKAN
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